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S E CT I O N

摘要

本篇是第 2 冊《程式語言的本質》的封頂篇，也是「程式宇宙書系」十八篇地基論文的總封頂篇。

前十七篇依序建立了三重宇宙、表示落差、數位存在域、生成與限制、計算目的、可執行問題模型、問題世

界、資料—狀態—事件—行動、責任模組、外部結構記憶、失敗與恢復、非文本語言本體、符號算子、語法—

語意—效果、意圖中介表示與可編譯世界。
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本篇的任務不是再提出一個孤立概念，而是把前述結構統合成一種新的程式語言定義。

本文提出：

【Post-Textual

≠

Textless】

後文本程式語言並不是取消文字，而是取消文字對程式本體的壟斷。

文字仍可以是高效率、精確、可搜尋、可版本控制的編輯與交換介面；但程式的權威存在不再被限制為單一

字元序列，而是由可識別、可組合、可驗證、可投影、可執行並可追蹤至世界效果的語意結構構成。

本文將後文本程式語言定義為：

【mathbb L_(PT)

=

<

I,

U,

W,

Ω,

S,

M,

E,

P,

V,

Π,

R,

H

>】

其中：

I：Intent，原始意圖、目的與成功條件；

U：Uncertainty，歧義、未知、爭議與不可代ĀāĂ；
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W：World，問題世界、ă體、狀態、Ąą與Ć界；

Ω：ćperators，Ĉ有ĉĊ、ĉ出、前後條件、效果與ċĀ的算子；

S：Structure，可Č成、可組合並Ĉ有čĎ的語意結構；

M：Meaning，世界ď定、ĄĐ位置與語意đĒ；

E：Eēects，數位、制Ĕ、外部與ĕĀ效果；

P：Permissions，權限、Ė任、ėĘ與不可代ĀęĚ；

V：Verification，型別、不ěĜ、證ĝ、完成與Ğğ條件；

Π：ProĠections，文字、ġĢ、表ģ、UI、Ĥ作ĥ、Ħħ、Ĩĩ與文件投影；

R：Runtime，世界差Ī提交、īĨ、恢復與Ĭ對；

H：History，ĭĮ意圖、版本、ęĚ、執行、事į與İ差ıĲ。

本文ĬĳĴ題是：

【Programming Language

=

Intent-ĵearing World Structure

Ķ

ķoverned Executable Transformation】

程式語言不ĸ是一組語法Ąą，也不ĸ是ĹĭĮĺĻ機ļĺ的Ľ譯系統。ľĿŀŁ存：

łŃńŅņ成Ňň；

ŉŊŋŌ仍未ę；

程式ōŎŉ個問題世界；

ŉŊ算子ŀŏěŉŊ狀態；

Ő有權őŒ與ėĘ；

ŉŊ效果可œ、可ŔŕŖ不可œ；
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Ňň證ĝ代表完成；

Runtime ŗŘīĨĻŇň；

řĨ與ăŚ世界差ĪśŜ仍有ŉŊİ差。

本文提出後文本語言的七ŝ統一Ş構：

【Intent

ş

SemanticIR

ş

ćperatorķraph

ş

EēectPlan

ş

VerifiedProĠections

ş

WorldRuntime

ş

ćbservedEvidence】

並Č成Šš：

ćbservedEvidence

ş

Reconciliation

ş

SemanticIRŢ

ş

IntentŢ

ţŤ，後文本編譯不是單Ŏť譯，而是一個łŃ意圖、AI 結構Ŧ、編譯驗證、Runtime 執行與世界證ĝŧŨ

ũ與的ŪūŬš。

本文提出「語言Ĭĳ與投影Īŭ」：

Neo.K ̿ EveMissLab   ̀   PU-2-06 ̶ / ̟0   ̀   https://thisoneisneok.com



【CoreProgram

≠

TextProĠection】

Ĭĳ程式是一個Ĉ有Ů定ůŰčĎ、世界語意、算子űŲ、權限、效果與ıĲ的圖結構；文字、ġĢ圖、

UI、API、Ĥ作ĥ與Ĩĩĸ是面Ŏ不ŨųŴ與任務的投影。

Ũ一Ĭĳ程式可生成：

Π(CoreProgram)

=

ŵ

Text,

Visual,

UI,

WorkŶow,

Contract,

Test,

ŷocumentation,

RuntimePlan,

AuditView

Ÿ

Ź投影外ī不źŻŨ，但źżŁŪŧŨ的：

世界čĎ；

狀態語意；

算子作Ž；

效果；

權限；

失敗；

完成條件；
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版本與ĭĮ。

本文提出「後文本型別ž定」：

【ſƀ

Wƀ

Pƀ

H

Ɓ-

n

:

T

Ƃ

ƃ

triangleright

Ƅ

 dashv 

ć】

其中：

n：語意ůŰŖ算子；

T：ƅ、狀態、事件、證ĝŖ世界差Ī型別；

ƃ：效果űŲ；

Ƅ：後置條件與完成義務；

ć：īĨ、ƆĬ與İ差義務；

H：ıĲ與ĭĮšƇ。

Ťž定不ĸƈƉ「ƊƋ程式型別是ƌŘ確」，ƍƈƉ：

ľōŎƎ種世界；

ƏőŉŊ權限；
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可ŀƐ成ŉŊ效果；

是ƌŀ被Ƒƒ組合；

ƓƎ驗證；

失敗ƓƎƔĀ；

執行後źżīĨŇň。

本文也Ř式ƕĪ「編輯權、生成權、ėĘ權與執行權」。任ƎƖ體可以提出ŖƗŏƘā意圖；AI 可以生成Ƙ

ā結構與投影；驗證ļ可以ž斷結構與效果合法ƙ；但ĸ有Ĉ合法Ė任與ėĘ的Ɩ體ƚŀ取ƛ世界差Ī提交

權。

Č式Ɯ：

【CanEdit

notƝ

Canķenerate

notƝ

CanApprove

notƝ

CanExecute】

本文ƞ一Ɵ提出「語意版本控制」。Ơ統版本控制ơƢ文字行；後文本版本控制ơƢ：

目的；

世界Đƣ；

ă體čĎ；

狀態ĽƤ；

Ąą；

效果；

權限；

不可œƙ；
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證ĝ；

ğ影ƥƖ體。

ţŤ，一個ĸ有三行文字ěƦ的Ɨŏ，也可ŀ是重Ƨ世界差Ī；而數ƨ行ģ式ŦŖ生成ĺěƦ，可ŀƩ有語

意ěŦ。

本文也提出「後文本 Runtime」。ľ不ĸ是執行ƪƫ機，而是：

【PostTextRuntime

=

WorldŷiēerenceCommitter

Ķ

Eēectćbserver

Ķ

PermissionEnforcer

Ķ

EvidenceCollector

Ķ

ResidualReconciler】

ľĞƬƭ驗證的世界差Ī計Ʈ，重新Ưư世界版本、權限與ƑƒƱƲ，ĪƳƋ提交數位、制Ĕ與ĕĀ效果，

Ƭƴ外部ƈ執與ƵĨ證ĝ，並將ăŚ差Ī與řĨ差ĪĬ對。

本文ƶ別ƔĀĕĀƷ合。對ĕĀƸƹ、機ļł、ŀĮ、ƺƻ與生Ƽ系統而言，後文本語言źżŘ式ƕĪ：

Ĵƽ；

控制ļĞğ；

ĕĀ效果；

ƵĨ確ƾ；

łŃĞğ；

不可œİ差。

ţŤ：
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【Command

≠

PhysicalEēect

≠

VerifiedPhysicalState】

本文ƿŽǀǁǂǃ、資料系統、AI Agent、ǄųŴǅǆǇǈ、ƺƻĤ作ĥ、ǉċƸƹ與Ǌ制ĔėĘǋǌǍ，ǎ

示後文本統一ǏŞƓƎ把ǉǐ意圖、語意結構、Ǆ投影、驗證、Runtime 與世界證ĝǑĞǒĭ。

本文Ǔ後提出可證ǔǅǆǕǖ，Ǘǘ：Ǆ投影語意ŁŪ、意圖—執行Ǚ差、權限Īŭ、效果řǚǛ確率、語意

版本控制、AI 生成事į率、Runtime 差ĪĬ對、不可代ĀāĂŁǜ、ĕĀƷ合確ƾ、結構Ŧ程式ǝǞ與後文

本ǟǂ效率。

本文將十八篇地基論文ƬǠ為一個總Ĵ題：

【Program

=

Intent

Ķ

World Model

Ķ

ķoverned ćperators

Ķ

Executable ŷiēerence

Ķ

ćbserved Evidence

Ķ

Historical Responsibility】

程式Ƹ計的未ĭ，不是łŃǡǢǣ程式，也不是 AI ǤĞǥłŃę定世界。ľ是łŃ、AI、編譯ļ與 Runtime 

ŹǉǦǧ不Ũ責任，ŧŨ把意圖ĽŦ為可ĀǨ、可āĂ、可驗證、可ǩ權、可恢復Ǫŀǫă面對未知的世界

ěƦ結構。

ǬǭǮ： 後文本程式語言、意圖編譯、語意 IR、Ǆ重投影、世界差Ī、ĕĀƷ合、AI 程式Ƹ計、語意版本控

制
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S E CT I O N

Abstract

This paper concludes the eighteen-paper foundation series by introducing a unified framework for 

post-textual programming languages.

Post-textual does not mean textless. It means that text no longer monopoliǯes the ontology of 

programs.

A post-textual programming language preserves intent, uncertainty, problem-world structure, 

governed operators, semantics, eēects, permissions, verification, multiple proĠections, runtime 

execution, observation, and history.

The paper proposes a seven-layer architecture from intent to observed evidence, a post-textual typing 

Ġudgment, semantic version control, separation of editing, generation, approval, and execution rights, 

and a runtime model for governed world-diēerence commitment and physical coupling.

Keywords: post-textual programming, intent compilation, semantic intermediate representation, 

multiple proĠections, world diēerence, physical coupling

「後文本」Ōǰ被ǱǨ為ġĢ程式Ƹ計、語ǲ程式Ƹ計，Ŗ完ƒ取消ĭĮĺ。

本文ǳō並非ƓŤ。

後文本的ŗŘǴ義是：

文字不再是程式ǵ一ŀ被編輯、ĀǨ、版本Ŧ與執行的權威存在Č式。

文字仍ǐ可以存在，Ƕ至在ǷǄ任務中仍ǐ是ǓǸ投影。

但以ǹŋŌ不ĿǺǻ被Ǽǽƞ文字與作者Ǿ中：

問題世界čĎ；

狀態生Ĵǿ期；

算子效果；

權限；

外部證ĝ；
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不可œƙ；

ğ影ƥƖ體；

失敗與Ŕŕ；

ĭĮ意圖；

ǄųŴĀǨ。

後文本語言őȀ的，不是ȁȂ文字，而是把文字ȃƈľĿ有的位置：一種投影，而非ƒ部本體。

本文定義：

【mathbb L_(PT)

=

<

I,

U,

W,

Ω,

S,

M,

E,

P,

V,

Π,

R,

H

>】

S E CT I O N

2.1 意圖 I

Ł存目的、成功條件、非目Ȅ、ǡǢ條件與可Ğğİ差。
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S E CT I O N

2.2 不確定性 U

Ł存歧義、未知、爭議、ȅƸ與不可代ĀāĂ。

S E CT I O N

2.3 問題世界 W

Ł存ă體、ǬȆ、狀態、Ąą、ųŴ、Ć界與外部ƙ。

S E CT I O N

2.4 算子集合 Ω

Ł存ƅ、結構、狀態、事件、效果與ċĀ算子。

S E CT I O N

2.5 結構 S

Ł存合法ůŰ、ǬȆ、作Ž域、圖與組合Č式。

S E CT I O N

2.6 語意 M

Ł存世界ď定、ĄĐ位置、čĎ與語意đĒ。

S E CT I O N

2.7 效果 E

Ł存數位、外部、制Ĕ、ĕĀ與ċĀ效果。
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S E CT I O N

2.8 權限 P

Ł存ŀȇ、作Ž域、Ė任、ėĘ、Ȉȉ與執行權。

S E CT I O N

2.9 驗證 V

Ł存型別、不ěĜ、Ĩĩ、證ĝ、完成與ĞğžǛ。

S E CT I O N

2.10 投影 Π

Ł存文字、ġĢ、UI、Ĥ作ĥ、Ħħ、Ĩĩ、文件與ƆĬġ圖。

S E CT I O N

2.11 Runtime R

Ȋ責差Ī提交、īĨ、恢復與İ差Ĭ對。

S E CT I O N

2.12 歷史 H

Ł存ĭĮ、版本、ęĚ、生成、ėĘ、執行、事į與ěƦ。

本文提出：

【Intent

ş

SemanticIR

ş

ćperatorķraph

ş
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EēectPlan

ş

VerifiedProĠections

ş

WorldRuntime

ş

ćbservedEvidence】
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S E CT I O N

3.1 意圖層

ĞƬ：

ǉǐ語言；

對ȋ；

圖Č；

表ģ；

Ȍ作示Đ；

ȍ有程式與文件。

ŤŝȎǷ模ȏ、未完成與Ǆ種Ƙā。

S E CT I O N

3.2 語意 IR 層

把意圖Ľ換為：

Ů定世界čĎ；

目的；

狀態；

Ąą；

Ɩ體；

未知；

ęĚůŰ；

完成條件。
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S E CT I O N

3.3 算子圖層

把世界ěƦĪǨ成可組合算子，並Ł存：

ĉĊ與ĉ出；

前置與後置；

效果；

權限；

失敗；

證ĝ；

組合條件。

S E CT I O N

3.4 效果計畫層

řĨ：

狀態差Ī；

外部Ȑȑ；

制Ĕ效果；

ĕĀ效果；

ğ影ƥƖ體；

不可œůŰ；

Ŕŕ與İ差。
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S E CT I O N

3.5 驗證投影層

生成並Ĭư：

程式ĺ；

UI；

Ħħ；

Ĥ作ĥ；

Ĩĩ；

文件；

ƆĬĄą；

Runtime 計Ʈ。

S E CT I O N

3.6 世界 Runtime 層

重新Ưư世界版本與權限，ĪƳƋ提交差Ī。

S E CT I O N

3.7 觀測證據層

Ƭƴŗă事件、ƈ執、ƵĨ、łŃƈĿ與İ差。

Ơ統編譯：

Source

ş

Executable
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後文本編譯：

Intent

ş

Structure

ş

Execution

ş

Evidence

ş

Revision

S E CT I O N

4.1 Runtime 回饋

ȒīĨ效果與ȓȔ不Ũ：

ćbservedEēects

≠

ŷeclaredEēects

ąĿƦ新：

效果űŲ；

世界模型；

驗證；

文件；

投影；

後ū計Ʈ。
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S E CT I O N

4.2 意圖修訂

世界證ĝ也可ŀȕƿŽ者重新Ȗȗ目的。

ţŤ：

ćbservedEvidence

ş

IntentŢ

不是ȘǱ，而是意圖—世界Ʒ合的ŘșŬš。

S E CT I O N

4.3 編譯不再一次完成

程式在Ț期生Ĵ中Ūū：

重新ď定；

重新驗證；

țƤ；

īĨ；

ǞȜ；

ȝȞ。

本文定義：

【CoreProgram

=

<

ķraph,

Identity,

Semantics,
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Eēects,

Permissions,

Evidence,

History

>】
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S E CT I O N

5.1 核心圖

ůŰ表示：

ă體；

狀態；

行動；

事件；

Ąą；

ęĚ；

證ĝ；

未知。

Ć表示：

組合；

ţ果；

ȟ有；

依Ƞ；

ǩ權；

失敗；

追蹤。

S E CT I O N

5.2 穩定身份
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ůŰčĎ不ţ：

重新ģ式Ŧ；

Ƥ動ȡǌ；

ŏě語言；

ŏěġ圖位置；

而消失。

S E CT I O N

5.3 投影函數

P�

=

Ȣ�

(

CoreProgram

mid

Role,

Task,

Scale,

Platform

)

S E CT I O N

5.4 投影不是副本真相

任Ǝ投影Ȓ被Ɨŏ，źż：

ƈǣĬĳ；

Ȅ示Ǉǈƶ定Ŕȣ；

Neo.K ̿ EveMissLab   ̀   PU-2-06 22 / ̟0   ̀   https://thisoneisneok.com



Ŗ被ġ為非權威Ȥȥ。

後文本語言可ƿŽ：

文字；

ġĢ圖；

表ģ；

表單；

ǉǐ語言；

語ǲ；

示Đ；

ǤĞȌ作；

ȦŜȧ；

狀態機；

三ȨŖȩŜ界面。

S E CT I O N

6.1 模態不決定本體

ġĢ介面不ǉ動是後文本。

ȒġĢȪȫĸ是Ȭ一種字ȭ，而語意仍ȮłǾ與ȯȰ程式ĺȱȲ，ľ仍未建立後文本本體。

S E CT I O N

6.2 任務適配

文字ȳ合精確ȴ部表ņ；

圖Čȳ合ǬȆ與ĥ程；
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表ģȳ合ƧĜĄą與đĒ；

對ȋȳ合意圖與ȵȶ；

ȦŜȧȳ合事件與版本；

ȩŜġ圖ȳ合ĕĀƸƹ與數位ȷ生。

S E CT I O N

6.3 無障礙與替代投影

Ũ一Ĭĳ結構ĿȎǷ不ŨƵ知與Ȍ作Ȫ式，而不是把程式Ƹ計ŀȇď定單一ġĢŖ文字介面。

後文本語言仍有語法，但語法不źĸ是一Ȩ字ȭ文法。

S E CT I O N

7.1 圖語法

定義：

可ŽůŰ；

可ŽĆ；

ȸȹ；

作Ž域；

ȺȻ；

合法ȼȽ。

S E CT I O N

7.2 表格語法

定義Ⱦ位、ǬȆ、ȿɀɁ、Ǎ外與ɂɃ。
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S E CT I O N

7.3 對話語法

定義意圖、ȵȶ、確ƾ、Ȉƈ與ėĘ行為。

S E CT I O N

7.4 未完成語法

Ř式ȎǷ：

hole
unknown
ambiguous
contested
human-choice
external-evidence

S E CT I O N

7.5 語法守衛

高ɄɅůŰȒɆɇ：

Ɩ體；

權限；

效果；

證ĝ；

恢復；

ą不ŀƞĊ可執行結構。

本文提出：

【ſƀ

Wƀ

Pƀ

H
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Ɓ-

n

:

T

Ƃ

ƃ

triangleright

Ƅ

 dashv 

ć】
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S E CT I O N

8.1 世界環境 W

ůŰď定的ă體、狀態、Ąą與版本。

S E CT I O N

8.2 權限環境 P

Ő可編輯、生成、ėĘ、執行與īĨ。

S E CT I O N

8.3 歷史環境 H

ĭĮ意圖、ɈɉęĚ、Ǧ諾、事į與țƤ。

S E CT I O N

8.4 型別 T

可ǗǴ：

Value；

Entity；

State；

Event；

Action；

Evidence；

ŷecision；

Worldŷiēerence。
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S E CT I O N

8.5 效果 ε

Ɋ述：

ɋ；

ǣ；

事件；

外部Ȑȑ；

制Ĕ；

ĕĀ；

ċĀ；

不可œƙ。

S E CT I O N

8.6 後置義務 Q

執行成功後źż成立的世界條件。

S E CT I O N

8.7 觀測義務 O

提交後źż取ƛ的ƈ執、ƵĨ、ƆĬ、Ğğ與İ差資Ɍ。

Ơ統型別Ɋ述資料結構。

後文本語言Əő世界型別。
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S E CT I O N

9.1 身份型別

ƕĪĈ有ŻŨ資料Č狀、但世界čĎ不Ũ的對ɍ。

S E CT I O N

9.2 狀態型別

ǍƓ：

ćrder<PaymentPending>
ćrder<Paid>
ćrder<Cancelled>

合法算子ĸŀĞğŻŌ狀態。

S E CT I O N

9.3 證據型別

ǍƓ：

ProviderReceipt<Authoriǯed>
SensorEvidence<ŷoorUnlocked>
HumanApproval<Productionŷeploy>

S E CT I O N

9.4 權限型別

Capability<ŷeploy, Production, Until(t)>

S E CT I O N

9.5 差分型別

Ɋ述ƘāěƦ的作Ž域、可œƙ與ğ影ƥƖ體。
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S E CT I O N

9.6 未知型別

Unknown 不是ȩƅ，而是Ɏ有ǹ一ƟőŒ的Ř式世界型別。

本文提出：

【CanEdit

notƝ

Canķenerate

notƝ

CanApprove

notƝ

CanExecute】

S E CT I O N

10.1 編輯權

可以提出、ƗŏŖĪɏƘā意圖與結構。

S E CT I O N

10.2 生成權

可以由Ĭĳ結構生成程式ĺ、UI、Ĥ作ĥŖ Runtime 計Ʈ。

S E CT I O N

10.3 批准權

可以ȕɐ一高ɄɅƘā結構取ƛ提交資ģ。
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S E CT I O N

10.4 執行權

可以在ƶ定世界、ȦŜ、作Ž域與版本中ăŚ提交差Ī。

S E CT I O N

10.5 觀測權

ɐŊ證ĝǗǴɑƵ資Ɍ，īĨ與ƆĬ也ƏǓɒ權限。

S E CT I O N

10.6 撤銷權

źż知ɓŐŀȈȉ：

Ė任；

ėĘ；

執行ɔ程；

投影ǂǃ；

Runtime ŀȇ。

S E CT I O N

10.7 權限不能由介面推導

ƿŽ者ɕƛĻɖɗ，不代表有合法權限。

Agent ŀȐȑĤĈ，也不代表本ɘ任務əĖ任。

後文本語言źż把不可代ĀāĂ建模為語言ůŰ，而不是 UI 外部的ɚĀ提ɛ。
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S E CT I O N

11.1 判定條件

ȒāĂ可ŀǺɜŏě：

čĎ；

ɝƼ；

權ɞ；

公ǟ狀態；

č體；

法ɟǦ諾；

Ț期Ė任；

ąĿƯư是ƌɠɡƶ定Ɩ體Łǜ的āĂ。

S E CT I O N

11.2 正式表示

Nonŷelegable(c,a)

表示āĂ c źż由Ɩ體 a 完成。

S E CT I O N

11.3 AI 的角色

AI 可：

ɢĀƘā；

Ǩɣ後果；

Neo.K ̿ EveMissLab   ̀   PU-2-06 ̲2 / ̟0   ̀   https://thisoneisneok.com



模ƫ差Ī；

ɤ出ɂɃ；

建議。

但不ƛ把řĨǙɥɦȣə作āĂ。

S E CT I O N

11.4 Runtime 守衛

不可代ĀůŰ未完成Ȧ，執行圖在ɧƔǡǢ。

Ơ統版本控制ƖőơƢ文字：

line added
line removed
line modified

後文本版本控制ơƢ：

ɨ_(semantic)

=

<

ɨ I,

ɨ W,

ɨ S,

ɨ R,

ɨ E,

ɨ P,

ɨ V,

ɨ A

>

其中：

ɨ I：目的ěƦ；

ɨ W：世界ĐƣěƦ；
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ɨ S：狀態與生Ĵǿ期ěƦ；

ɨ R：ĄąěƦ；

ɨ E：效果ěƦ；

ɨ P：權限ěƦ；

ɨ V：驗證與證ĝěƦ；

ɨ A：ğ影ƥƖ體ěƦ。

S E CT I O N

12.1 重大變更不由行數判定

一行：

reɩuires_approval = false

可ŀơ一ɪ行ģ式ɫɢƦ重Ƨ。

S E CT I O N

12.2 語意合併

Īɏ合ɬƏž斷：

目的是ƌɂɃ；

狀態機是ƌ仍合法；

效果是ƌɭɮ；

權限是ƌ提ɯ；

證ĝ是ƌ仍ȣĪ。

S E CT I O N

12.3 歷史身份
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ůŰ重Ĵɰ、ɱƤŖ投影ŏěȦ，čĎ仍ƏŁŪ。

S E CT I O N

12.4 生成物差分

ƧĜ生成ĺ差Ī可被ɲɳ為其ĭĮ語意ůŰ的ɇĜěŦ。

S E CT I O N

13.1 投影族

Π(Core)

=

ŵ

P�,P�,ɴ,P�

Ÿ

S E CT I O N

13.2 一致性

Consistent(P�,P�mid Core)

並不őŒɵ者ɶ示ŻŨ資Ɍ，而是őŒ重ő語意不ɷɸ。

S E CT I O N

13.3 可回寫投影

文字、ġĢ與表ģ可作為編輯投影，Ɨŏ後ĿƼ生Ĭĳ結構ěƦ提ǌ。

S E CT I O N

13.4 唯讀投影
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文件、ɹ控與ƆĬġ圖可以是ǵɋɺ生ĕ。

S E CT I O N

13.5 平台特定補充

ɐŊă作ɻůĸɠɡƶ定後Ⱥ，可ɼɽ在ĬĳůŰƜ，但不ŀɾɿŏěĬĳ效果。

S E CT I O N

13.6 投影漂移

Ȓ投影與Ĭĳ不一ʀ，ĿȄ記：

stale
diverged
unverified
platform-extension
runtime-observed

S E CT I O N

14.1 人類

ƖőȊ責：

目的；

ʁƅ；

重őĆ界；

不可代ĀāĂ；

ɄɅĞğ；

Ǔʂ制Ĕ責任。

S E CT I O N

14.2 AI
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ƖőȊ責：

ǎǟ意圖；

建立Ƙā模型；

ɤ出歧義；

生成投影；

模ƫ效果；

提ʃǨɣ；

提ɛɆ失。

S E CT I O N

14.3 編譯器與驗證器

ƖőȊ責：

結構；

型別；

狀態；

算子組合；

效果；

權限；

世界版本；

投影一ʀƙ。

S E CT I O N

14.4 Runtime
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ƖőȊ責：

ǓʂƱƲ；

ĪƳƋ提交；

外部ĤĈɫŽ；

ƵĨ與ƈ執；

失敗ʄŭ；

恢復；

Ĭ對。

S E CT I O N

14.5 責任不能被模型融合抹除

ʅƿ單一 AI 系統ŨȦƞ行ĀǨ、生成與執行，ŋ部仍ĿŁ存Ɯ述責任ƳƋ，ʆʇ「模型ƾ為可以」ǤĞě成

「世界ə被Ɨŏ」。

一個完ɢĤĈʈ至ɇǗǴ：

S E CT I O N

15.1 Intent Capture

ĞƬǉǐ語言、圖、表、示Đ與ʉ程式。

S E CT I O N

15.2 Ambiguity and Decision Manager

Ł存歧義、未知、爭議與łŃęĚůŰ。

S E CT I O N

15.3 World Model Registry
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Ł存ă體、狀態、Ąą、責任與版本。

S E CT I O N

15.4 Semantic IR Store

Ł存Ĭĳ語意圖與Ů定čĎ。

S E CT I O N

15.5 Operator Registry

Ł存算子űŲ、效果、權限、失敗與恢復。

S E CT I O N

15.6 Validator

執行型別、狀態、不ěĜ、效果、權限與證ĝƯư。

S E CT I O N

15.7 Projection Generator

生成文字、ġĢ、UI、Ĥ作ĥ、Ħħ、Ĩĩ與文件。

S E CT I O N

15.8 Effect Planner

建立řĨ世界差Ī與恢復計Ʈ。

S E CT I O N

15.9 World Runtime
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提交合法世界差Ī。

S E CT I O N

15.10 Observer and Reconciler

Ĭ對řĨ與ăŚ效果。

S E CT I O N

15.11 History Ledger

Ł存ĭĮ、ęĚ、ėĘ、提交、事į與İ差。

本文定義：

【PostTextRuntime

=

WorldŷiēerenceCommitter

Ķ

Eēectćbserver

Ķ

PermissionEnforcer

Ķ

EvidenceCollector

Ķ

ResidualReconciler】

S E CT I O N

16.1 接收的不是任意程式碼

Runtime ĿĞƬ：

ə驗證計Ʈ；

世界版本；
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權限ŀȇ；

效果űŲ；

ƱƲ；

īĨ義務；

恢復ʊʋ。

S E CT I O N

16.2 執行前再驗證

由ɡ世界ʌŏě，高ɄɅȌ作不ŀĸ依編譯Ȧ驗證。

S E CT I O N

16.3 分階段提交

可ƿŽ：

prepare
approve
commit
observe
finaliǯe

S E CT I O N

16.4 執行偏離

Ȓ世界Ŗ Runtime ǙŭřĨ，Runtime źż：

ǡǢ；

ʍɁ；

重新編譯；

Ŕŕ；
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ʎŒłŃ。

S E CT I O N

16.5 Runtime 不是最後真理

Runtime 的ƈʏ仍ĸ是證ĝĭĮ，外部世界效果可ŀƏő再ɘ確ƾ。

S E CT I O N

17.1 三層物理行動

Command

ş

ControllerAcceptance

ş

PhysicalEēect

ş

VerifiedPhysicalState

S E CT I O N

17.2 不可等同

【Command

≠

PhysicalEēect

≠

VerifiedPhysicalState】

S E CT I O N

17.3 感測語意
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ƵĨļĉ出Əő：

čĎ；

ʐǛ；

ȦŜ；

ʑĳ；

ȳŽĐƣ；

įʒ狀態。

S E CT I O N

17.4 安全不變量

ĕĀ算子Əʓ示：

Ƒƒƕ；

ǓƧŀĜ；

ʔʕǡǢ；

łʖ位置；

Ƹƹ狀態；

ȦŜʗȻ。

S E CT I O N

17.5 數位孿生

數位ȷ生可作為ĕĀ世界投影，但：

ŷigitalTwin

≠

PhysicalWorld
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其差ʘźżŪū由ƵĨ與Ĭ對Ʀ新。

S E CT I O N

17.6 物理殘差

ʅƿ控制被œĽ，也可ŀŁǜŀʙ、ʚʛ、位置、ȦŜ與łʖ影ƥ。

原始意圖：

把新版ǀǁǂǃ出ɉ。

S E CT I O N

18.1 意圖層

Əő知ɓ：

ŉ個ǀǁ；

ŉ個版本；

ŉ個šƇ；

成功條件；

是ƌȎǷǉ動ʜĥĜ。

S E CT I O N

18.2 語意 IR

ď定：

Site；

Release；

ŷeployment；

PublicTraʝc；
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Approval；

Verification。

S E CT I O N

18.3 算子圖

ValidateRelease
ş ĵuildArtifact
ş ŷeploy
ş Verify
ş ShiftTraʝc
ş ćbservePublicʞourney

S E CT I O N

18.4 投影

Ũ一Ĭĳ生成：

部ʟ程式ĺ；

ǂǃĤ作ĥ；

ėĘ介面；

Ĩĩ；

ƈʠ計Ʈ；

ǂǃ文件；

ƆĬʡʢ。

S E CT I O N

18.5 世界耦合

部ʟ成功不ǋɡ公ǟ完成；公ǟ完成也不ŀȈƈ外部ʣ取與ȍ有ʤɋ。
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意圖：

ɢĀ本月的ʥƬ。

S E CT I O N

19.1 歧義

Əő確定：

Ȧƕ；

ǹ單、ʦʧŖ結算；

ȝʧ；

ʨ；

ʩ別；

資料新ʪĔ。

S E CT I O N

19.2 世界型別

Money<Currency>
Revenue<RecognitionRule, Period>
Evidence<LedgerSnapshot>

S E CT I O N

19.3 多投影

可生成：

SƄL；

資料Ľ換；

ĩ算表；

圖表；
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ʫĀʬő；

資料ĭĮʭʓ；

ƆĬĬ對。

S E CT I O N

19.4 語意版本

ʌ計ĄąŏěȦ，ʅƿ SƄL ĸ有ɇĜě動，也ĿȄ示為重Ƨ語意版本。

意圖：

ɢĀǅǆ、Ɨŏ論文並ǂǃ。

S E CT I O N

20.1 責任分解

搜尋與ɋ取；

證ĝʮʯ；

論文Ɨŏ；

ģ式Ưư；

ǂǃ；

ʰʱƦ新。

S E CT I O N

20.2 權限分離

ɋ取、ǣȤȥ、ʏǣŘ式文件、ǂǃ與ʲ知źż是不Ũŀȇ。

S E CT I O N

20.3 人類決策
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AI 可以提出新斷言，但ǬǭƖɮ與Ř式ǂǃ可以ŁǜłŃėĘ。

S E CT I O N

20.4 Runtime 守衛

ǂǃ前重新Ưư：

文件版本；

ʱŽ；

ɑƵŋŌ；

ǂǃ權限；

ǀǁ狀態。

S E CT I O N

20.5 執行偏離

Ȓǂǃ失敗，Agent 不Ŀƈʠə完成ǅǆƗŏ；Ɗ是ɵ個不Ũ世界責任。

S E CT I O N

21.1 核心程式

Ł存：

ǅǆ問題；

定義；

Ĵ題；

證ĝ；

ă驗；
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ʳǍ；

論文；

ǂǃ。

S E CT I O N

21.2 角色投影

ǅǆ者ɕĻ依Ƞ與證ĝ。

ɋ者ɕĻ論文與限制。

Ȩʴ者ɕĻ版本與 Runtime。

ƆĬ者ɕĻĭĮ與Ɩɮ狀態。

AI Agent ɕĻ機ļ可ɋ算子圖。

S E CT I O N

21.3 狀態語意

proposed
open
partially-supported
contradicted
verified
published
withdrawn

S E CT I O N

21.4 關鍵區分

published 不ǋɡ verified。

文件完成不ǋɡĴ題成立。
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S E CT I O N

21.5 長期歷史

失敗ă驗與被ȱťʊʋ仍ĿŁǜ，ʆʇ後ū Agent 重ʵʶĊŻŨʷʊ。

意圖：

提ɛʸłʹʺ，źőȦʲ知ƺʻ。

S E CT I O N

22.1 世界綁定

ʸł；

ƔȪ；

ƺʼ版本；

Ȧƕ；

ǡʺ狀態；

ʽʾŨ意。

S E CT I O N

22.2 決策節點

ƎȦʲ知ƺʻ、是ƌʲ知ʿɠ，可ŀƏőʸłŖˀˁ制ĔāĂ。

S E CT I O N

22.3 完成層級

scheduled
message-accepted
delivered
read
patient-confirmed
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clinically-reviewed

S E CT I O N

22.4 權限與隱私

不Ũ投影ĸŀɶ示完成ųŴ任務ǳƏ的Ǔɇ資Ɍ。

S E CT I O N

22.5 效果限Ā

提ɛ系統不ŀ把「ʸł未確ƾ」ǤĞȱ論為「ʸł未ʹʺ」。

意圖：

˂˃˄Ɯǉ動˅動Ƹƹ。

S E CT I O N

23.1 āĂ結構

Ł存：

ˆ對ȦŜ；

Ȧƕ；

重ʵĄą；

Ɉ期Ěˇ；

ˈǡ；

Ǎ外日期。

S E CT I O N

23.2 物理守衛

Ȩʴ狀態；
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łʖ位置；

ƵĨļ；

ŀĮ；

ʔʕǡǢ；

ǓƧˉ行ũ數。

S E CT I O N

23.3 執行ă

ScheduleTriggered
ş RevalidateWorld
ş ReɩuestStart
ş ControllerAccepted
ş Sensorćbserved
ş StablećperationVerified

S E CT I O N

23.4 偏離

Ȓˊ動ŖˋĔˌ出řĨ，Runtime źżǡǢ後ū計Ʈ，而不是ţɔ程őŒ而ˍŪ完成。

S E CT I O N

23.5 歷史

˂ɘăŚ執行ˎƏǑƈɔ程意圖、ėĘ版本與ƵĨ證ĝ。

意圖：

ȕƊ個ˏ號取ƛŘ式ʫĀ權。

S E CT I O N

24.1 Ąą更Ć不ć
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把 role=admin ǣĊ資料ː，不一定構成合法制Ĕǩ權。

S E CT I O N

24.2 ĀĈ結構

Əő：

ǩ權者；

被ǩ權者；

ŀȇ；

作Ž域；

Ȧ效；

ėĘ程序；

Ȉȉ；

ƆĬ；

ˑ˒。

S E CT I O N

24.3 ĉ理算子

Proposeķrant
ş Review
ş Approve
ş Activate
ş Audit
ş RevokećrRenew

S E CT I O N

24.4 語意版本ĊĀ
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ȒʫĀ權ĐƣɭƧ，不ŀĸġ為ųŴɰ˓不ě的ŋ部Ɨŏ。

一個 MVP 不Əő一ɘă˔ƒ部Ā論，但至ɇĿĈƹ：

結構Ŧ意圖ůŰ；

Ů定世界čĎ；

算子˕ʢ；

ʓ示效果與權限；

未知與łŃęĚůŰ；

文字與ġĢɵ種投影；

語意差Ī；

執行前效果řǚ；

Runtime 行動čĎ；

執行後證ĝ與Ĭ對。

S E CT I O N

25.1 最ċ核心

可ƿŽ圖資料結構Ŗ結構Ŧ文件Ł存Ĭĳ IR。

S E CT I O N

25.2 Č期投影

ɀɏ˖：

Markdown／文字；

˗AML／ʞSćN；

狀態與算子圖；
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生成程式ĺ；

驗證˘Ȕ。

S E CT I O N

25.3 Č期 Runtime

ɀ限制ɡ：

本地ȡǌ；

˙˚程式；

可ƈ復部ʟ；

˛ɄɅ Agent ĤĈ。

S E CT I O N

25.4 後č物理耦合

ĕĀ控制źż在數位世界差Ī、īĨ與恢復結構成˜後再˝ƟĞĊ。

後文本ǋɡƩ有文字： 為追Œ新˞而ȃ˟高效率文字ĤĈ。

ġĢŦʅ後文本： ĸ有Ȫȫ與Ǒˠ，Ʃ有世界語意與Ů定čĎ。

ǉǐ語言ʅ程式： 一ˡȋǤĞ取ƛ世界Ɨŏ權。

Ĭĳ仍是生成ĺ： ǳˢ IR ĸ是ˈȦ生成Ɉ程，ˣ權威čĎ與ıĲ。

Ǆ投影ǄŗŻ： 文字、圖、UI 與Ĥ作ĥ可ˤ立Ɨŏ而˥Ż˦Ƥ。

語法ůŰˣ世界ď定： 結構合法但不知ɓōŎƎ種世界。

效果ȯȰ： 高ɄɅ作Ž仍Ǘ˧為˨ʲ˩式Ŗɖɗ。

權限外˪Ŧ： 語言與編譯ļˣ法知ɓŐŀ執行。

生成權ǋɡ執行權： AI Ƽ生Ƙā後ǤĞ提交世界。
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ėĘ權與執行權˫合： 單一ʹ務可以ǉ行ėĘ並執行高ɄɅȌ作。

不可代ĀāĂ消失： 模型以高ʑĳȱĨǥ代Ɩ體ę定。

未知被ȩƅŦ： 歧義、爭議與結果未知ˣ法ˬǢ執行。

文字 diē ˭位： 重Ƨ世界效果ěƦ被ġ為ˮɒ行數Ɨŏ。

生成ĺ˯˰： Ǆ後Ⱥ生成Ƽ生ƧĜˣ法ĀǨ的差Ī。

Runtime ĸ執行不Ĭ對： ĤĈƈƠ成功˱ȓ˓世界完成。

ĴƽǋɡĕĀ效果： ɆɇƵĨ與Ƒƒ證ĝ。

數位ȷ生˭位： 模型狀態被˲成ĕĀ世界本č。

˙˚效果˳˴： ǀʊ、˵Ž、權限與ĕĀŀȇ未被ŗŘ限制。

AI Ǩɣ不可追蹤： ˣ法Ǒƈ原始意圖、模型版本與ĭĮ。

世界版本Ɇ˶： ʉ計Ʈ在新世界中ǤĞ執行。

投影ųŴȘ˷： ƿŽ者被˸ʤɋĤ程圖，Ĥ程ʻĸɕĻ˹Ŧ UI。

證ĝ義務Ɇ˶： 不知ɓŇň代表完成、失敗Ŗ未知。

事į未ƈ˺語言： Runtime Ǚŭ與失敗Ʃ有Ʀ新算子、效果與驗證。

ȝȞˣ語意： ǡǢ Runtime 後仍ǜǹ權限、資料、投影與外部依Ƞ。

Ǉǈď定Ĭĳ： 語意 IR 被單一ǏŞŖʃĿ˻ģ式壟斷。

Č式ŦɈĔ： ǳ有˛ɄɅ、可œȌ作˼被˽ƧċĀˬ˾。

ǉ動ŦɈĔ： 為效率˿ˇłŃęĚ與Ř˲程序。

łŃ確ƾɈĔ： ˂一˛ƳƟ̀˼őŒ確ƾ，ƿ重őęĚ被確ƾ́̂̃Ʃ。

AI 單體責任˫合： Ũ一模型ŋ部ĀǨ、ėĘ、執行與ƆĬˣƳƋʄŭ。

ĕĀƷ合提前： ̄未建立差Ī、證ĝ與恢復，˱ǤĞ控制高ɄɅƸƹ。
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S E CT I O N

27.1 多投影語意Ďď

將Ũ一Ĭĳ程式投影為文字、ġĢ、UI、Ĥ作ĥ與程式ĺ，再由不Ũ投影Ɨŏ與重建，ĨĜ：

世界čĎ；

狀態；

Ąą；

效果；

權限；

失敗；

的ŁŪ率。

S E CT I O N

27.2 意圖Đ執行偏差

ơƢ原始意圖、語意 IR、řĨ差Ī與ăŚ世界差Ī：

ƃ_(Iş W)

=

ŷistance

(

Intent,

ćbservedWorldćutcome

)

ǅǆǙ差Ɩőĭǉ意圖̅失、模型ȘǱ、投影˦Ƥ、Runtime ǙŭŖ外部ƙ。

S E CT I O N

27.3 不確定性ĎđĒ
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統計原始意圖中的未知、歧義、爭議與łŃęĚ，有Ǆɇ在生成Ɉ程中被Ř確Ł存而非ɾɿ̆Ŕ。

S E CT I O N

27.4 不可代理ēĔĎđĒ

Ưư̇̈čĎ、ɝƼ、權ɞ、ƺƻ、公ǟ與ĕĀ世界的ęĚ，是ƌŗŘǡǜĻ合法Ɩ體完成。

S E CT I O N

27.5 ĕ權分離效果

ơƢ編輯、生成、ėĘ與執行權˫合̈Īŭ系統，在̉權、事į與責任ž定Ɯ的差ʘ。

S E CT I O N

27.6 語意版本ĊĀ效Ė

ơƢ文字 diē 與語意 diē 對：

重Ƨ效果ěƦ；

權限提ɯ；

世界Đƣɭɮ；

不可œƙ；

ğ影ƥƖ體；

的Ư出率。

S E CT I O N

27.7 生成碼ėĘĒ

ǅǆ以Ĭĳ語意ěƦʬő取代ƧĜ生成ĺ差Ī，是ƌ提高̊ưǛ確率並ʍ˛ƾ知Ȋ̋。
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S E CT I O N

27.8 AI ę接執行Đ分階段編譯差Ě

ơƢ AI ǤĞ由ǉǐ語言ȐȑĤĈ，以̈ƭ意圖 IR、效果řǚ、ėĘ與 Runtime ƱƲ後執行的：

任務完成率；

̉權率；

重ʵ效果；

恢復成本；

ƿŽ者ʑ任。

S E CT I O N

27.9 效果ěĜĝ確Ē

ơƢřĨ差Ī與ăŚ差Ī，並Ī̌ŉŊ效果Ǔ̍řĨ：

外部ǀʊ；

łŃʳĿ；

制Ĕ；

ĕĀ；

Ț期İ差。

S E CT I O N

27.10 Runtime 差分核對Ē

統計世界提交後，有ǄɇŀŘ式ĪŃ為：

matched；
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partial；

diverged；

unknown；

compensation-reɩuired；

human-acceptance-reɩuired。

S E CT I O N

27.11 物理耦合確ĞĒ

ơƢĸ記ʢĴƽ̎出與ŨȦŁ存控制ļĞğ、ƵĨ證ĝ、ʑĳ̏ƑƒƱƲ的系統。

S E CT I O N

27.12 效果ğĠ完ġĈ

ĨĜ˙˚對ȡǌ、ǀʊ、˵Ž、權限、ɑƵ資料、ċĀ與ĕĀ效果的ăŚ̐̑率。

S E CT I O N

27.13 角色Ģ投影效Ė

ơƢǳ有ųŴƿŽŨ一ĭĮĺ／總圖，以̈ƿŽųŴ與任務ƶ定投影Ȧ的ĀǨ、ęĚ與ȘǱ率。

S E CT I O N

27.14 後文本ģĤ

ơƢ語法中ĳǝǞ與意圖—世界—算子—效果—證ĝǝǞ，對初Ǟ者建立ŗă系統的ŀȇ差ʘ。

S E CT I O N

27.15 結構Ģ Hole 與 AI 生成
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ơƢ˨ʲ文字Ŕƒ與Ɏ有ř期型別、世界位置、權限與效果限制的 Hole，在生成Ř確ƙ與可ǨɣƙƜ的差

ʘ。

S E CT I O N

27.16 Runtime 回饋Ĥĥ

ǅǆ未ȓȔ效果、事į與Ŕŕʡʢƈ˺算子˕ʢ與語意 IR 後，是ƌʍ˛重ʵ事į。

S E CT I O N

27.17 平台可移Ħ性

將Ũ一Ĭĳ程式投影Ļ不Ũ語言、̒Ⱥ、Ĥ作ĥʱ̓與 Agent Runtime，ĨĜ語意與效果ŁŪ。

S E CT I O N

27.18 長期ħĨ

ơƢĸ有ĭĮĺ與文件的系統，以̈Ĉ有Ĭĳ語意、ıĲ、投影與世界日̔的系統，在̕年̖ĔƜ的：

交Ğ；

țƤ；

事į；

ȝȞ；

知識單Ű。

S E CT I O N

27.19 ĀĈ Runtime

ǅǆėĘ、ˑ˒、̗ɾ期、̘重űʟ與權限Ȉȉ被Ř式建模後，是ƌŏ̙制Ĕ一ʀƙ與可ƆĬƙ。
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S E CT I O N

27.20 人ĩ責任可Īī性

ĨĜ事į後ŀƌƕĪ：

łŃ目的與āĂ；

AI ȱ論；

編譯ļž定；

Runtime 行動；

外部系統效果。

後文本不ǋɡƩ有文字。

後文本的Ĭĳ是文字不再壟斷程式本體。

程式的權威存在Ŀ是Ĉ有čĎ、語意、效果、權限、證ĝ與ıĲ的結構。

文字、ġĢ、UI、Ĥ作ĥ、Ħħ與程式ĺ是Ĭĳ程式的不Ũ投影。

Ǆ投影不őŒ外īŻŨ，但őŒĬĳ世界語意一ʀ。

後文本語言źżŘ式Ł存意圖與不確定ƙ。

不完ɢ、歧義與łŃęĚůŰ是合法語言結構。

符號ĸ有ď定世界語意、效果與ċĀ後，ƚ成為完ɢ算子。

後文本型別系統ĿǗǴ世界čĎ、狀態、證ĝ、權限與差Ī型別。

後文本ž定źżŨȦŁ存效果、後置義務與īĨ義務。

編輯、生成、ėĘ、執行與īĨ權不Ŀ被˫為Ũ一ŀȇ。

AI 生成Ƙā結構不代表Ƙāə̚ėĘŖ可被執行。

不可代ĀāĂźż在語言與 Runtime 中被Łǜ。
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語意版本控制ơ字元行數ƦĞ̛ŗă世界ěƦ。

重Ƨ語意差ĪĿɶ示目的、Đƣ、狀態、Ąą、效果、權限與ğ影ƥƖ體。

後文本編譯是Ĺ意圖Ļ證ĝ的Šš，而非一ɘƙĭĮĺť譯。

Runtime īĨĻ的未ȓȔ效果źżƈ˺語意Ĭĳ。

後文本 Runtime 是世界差Ī提交ļ、效果īĨļ與İ差Ĭ對ļ。

高ɄɅȌ作źż在提交前重新驗證世界版本與權限。

20.

Command

≠

PhysicalEēect

≠

VerifiedPhysicalState

數位ȷ生、模型與模ƫ不ŀɦȣĕĀ世界。

程序˙˚不̜以限制完ɢ世界效果。

˛ɄɅ、可œ、ȴ部Ȍ作Ŀ被高ĔǼǽ；高ɄɅ、ǊƖ體與不可œȌ作Ŀ被ǎǟ。

後文本語言不ĿŽČ式ŦǼ̝łŃ，而Ŀĸ在ŗŘ重ő的Ć界̞ɽ結構。

łŃ、AI、編譯ļ與 Runtime Ĉ有不ŨǪ不可完ƒ˥Ż取代的責任。

程式成功不ĸƏő執行完成，也Əő世界效果被īĨ、Ĭ對與Ğğ。

程式的ıĲĿŁ存意圖、ęĚ、ėĘ、執行、事į、Ŕŕ與İ差。

2̟.

【後文本程式語言的目Ȅ，】

【不是ȕ機ļƦʣ地執行łŃʭ出的˂一ˡȋ，】
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【而是ȕłŃ與 AI ŀŧŨ把意圖】

【ĽŦ為可ĀǨ、可āĂ、可驗證、】

【可ǩ權、可恢復並ŀ對世界後果Ȋ責的結構。】

第 2 冊̠篇Č成以ǹʈ條。

S E CT I O N

29.1 Ĭ文本語言本體

Programming Language

≠

Text

文字ĸ是可編輯與序列Ŧ投影。

S E CT I O N

29.2 ĭĮ算子

Executable Symbol

=

ķoverned ćperator

符號Ĉ有ĉĊ、ĉ出、條件、效果、權限、證ĝ與組合Ąą。

S E CT I O N

29.3 三層įİ

Language

=

Syntax
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Ķ

Semantics

Ķ

Eēects

Neo.K ̿ EveMissLab   ̀   PU-2-06 6̴ / ̟0   ̀   https://thisoneisneok.com



合法Č成、世界意義與世界效果˥不ǋŨ。

S E CT I O N

29.4 意圖ı介表示

Intent

ş

SemanticIR

ş

EēectPlan

ş

ProĠections

ǉǐ意圖ɀ被結構Ŧ，而非ǤĞ執行。

S E CT I O N

29.5 可編譯世界

Execution

=

ķoverned World ŷiēerence

Runtime 提交、īĨ並Ĭ對世界差Ī。

S E CT I O N

29.6 後文本統一

【Post-Textual Language

=

Intent

Ķ

Semantic Structure
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Ķ

ķoverned ćperators

Ķ

Multiple ProĠections

Ķ

World Runtime

Ķ

Evidence】

Neo.K ̿ EveMissLab   ̀   PU-2-06 67 / ̟0   ̀   https://thisoneisneok.com



S E CT I O N

30.1 Ĳ 0 ĳ：程式Ĵ前

第 0 冊ƈƉ「為Ňň計算」與「計算介ĊŇň世界」。

其Ĭĳ是：

【I

≠

C

≠

P】

ʅ意圖宇宙、計算機宇宙與ĕĀ宇宙不可˥Ż˫Ũ。

並建立：

三宇宙Ʒ合；

表示落差；

數位存在域；

生成與限制；

計算目的與世界āĂ。

S E CT I O N

30.2 Ĳ 1 ĳ：ĵ統性程式Ķ計

第 1 冊ƈƉ「程式ƓƎ成為可ĀǨ、可Ȩʴ的系統」。

其Ĭĳ是：

【Program

=

Executable Problem Model】
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並建立：

問題世界；

資料—狀態—事件—行動；

責任模組與Ħħ；

外部結構記憶；

失敗、驗證、恢復與Ȩʴ。

S E CT I O N

30.3 Ĳ 2 ĳ：程式語言的本ķ

第 2 冊ƈƉ「程式語言ǆ̡表示Ňň」。

其Ĭĳ是：

【Language

=

Intent-ĵearing World Structure

Ķ

ķoverned Executable Transformation】

並建立：

非文本語言本體；

符號算子；

語法—語意—效果；

意圖 IR；

可編譯世界；

後文本統一ǏŞ。
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S E CT I O N

30.4 三ĳĸă

【Why Change the World

ş

How to Model and Maintain Change

ş

How Language Represents and Executes Change】

中文可表示為：

【̢őŇň

ş

ƓƎ把世界建模

ş

ƓƎȕ語言合法ŏě世界】

ɢ個系列Ǔ初的問題是：

̣̤Ļ̢̥őŇň̦

十八篇ś後，Ɗ個問題Ʃ有被˹Ŧ成一個ǓǸŦ目Ȅ。

ţ為「̢ő」本čǗǴ：

Ɩ體；

ʁƅ；

Ć界；

不確定；

̧者；

權ɞ；
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ȦŜ；

可Ȉƈƙ；

世界後果。

程式Ƹ計不ŀĸƈƉ：

̨ňȀ̦

ľƍźżƈƉ：

Ő̢ő̦
為Ňň̦
影ƥŐ̦
Őŀę定̦
ŉŊŋŌ仍未知̦
ŉŊ效果不可œ̦
ƎȦ算完成̦
失敗後由ŐǦǧ̦
世界ŗ的ǂ生了Ňň̦

本文ţŤ把程式重新ƬǠ為：

【Program

=

Intent

Ķ

World Model

Ķ

ķoverned ćperators

Ķ

Executable ŷiēerence

Ķ

ćbserved Evidence

Ķ

Historical Responsibility】

而程式語言ą是ƿƊŊ結構ŀ被：

Č成；
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表ņ；

組合；

投影；

驗證；

ǩ權；

執行；

īĨ；

Ɨ̩；

的ŧŨ介質。

Ɗ個ǏŞ不ƌ定Ơ統程式ĺ。

Żʳ地，ľ把程式ĺȃĊƦƧ的結構中。

ĭĮĺ仍可Ȋ責精確表ņȴ部̪算法與ă作；但目的、世界、權限、效果、證ĝ與責任不Ŀ̫ū被˸ĸ存在

ɡĴɰ、̬Ǩ、ǏŞ̭Ǎ與ɇ數Ĥ程ʻǾ中。

後文本程式語言也不意̮̯ AI 取代łŃƖ體。

ľőŒƦɽȶ̰地ƕĪ：

łŃ提出目的與完成不可代ĀāĂ；

AI ǎǟ、ơƢ、生成與ǨɣƘā結構；

編譯ļ驗證組合、效果與權限；

Runtime 提交並īĨ世界差Ī；

ǳ有ũ與者ŧŨ對證ĝ、İ差與ıĲȊ責。

ţŤ，ŗŘ的未ĭ程式Ƹ計不是：

łŃʭ一ˡȋ，
AI ˱ǤĞŏě世界。

而是：
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łŃ提出意圖，
系統Ł存未知與āĂ，
AI ǎǟ語意結構，
編譯ļƯư合法ƙ，
合法Ɩ體ǩ權效果，
Runtime 提交世界差Ī，
證ĝƈĻłŃ與系統，
世界結果再ɘƗŘ意圖。

本文的ǓʂƬǠ是：

【Intent

ş

Meaning

ş

Structure

ş

Verification

ş

Authoriǯation

ş

World ŷiēerence

ş

Evidence

ş

Responsibility】

以̈十八篇系列的ǓʂĴ題：

【程式的ʂŰ不是執行，】

【而是意圖、計算與世界śŜ】

【Č成一條可ĀǨ、可驗證、可Ȉƈ、】

【可恢復並ŀ對後果Ȋ責的Ʒ合ʈ。】
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post_text_program:
  program_id: ̱publish-research-release̱
  semantic_version: ̱̲.1̱
  intent:
    goal: ̱publish the approved research release̱
    non_goals:
      - ̱claim peer-review acceptance̱
  uncertainty:
    - id: ̱external-indexing-time̱
      kind: ̱externally-controlleḏ
  world:
    entities:
      - ̱research-release̱
      - ̱publication-site̱
      - ̱public-index̱
    current_state: ̱approved-not-public̱
  operators:
    - ̱ValidateRelease̱
    - ̱ķenerateProĠections̱
    - ̱ŷeployPublicatioṉ
    - ̱VerifyPublicEvidence̱
  eēects:
    digital:
      - ̱create public page̱
      - ̱update index̱
    external:
      - ̱content may be cacheḏ
    irreversible:
      - ̱third parties may download contenṯ
  permissions:
    edit: ̱research-team̱
    approve: ̱publication-owneṟ
    execute: ̱deployment-runtime̱
  verification:
    - ̱content hash matches approved release̱
    - ̱public page is reachable̱
    - ̱claim status remains unchangeḏ
  proĠections:
    - ̱markdowṉ
    - ̱htmḻ
    - ̱metadata̱
    - ̱deployment-plaṉ
    - ̱audit-recorḏ
semantic_change:
  change_id: ̱grant-admin-scope-expansioṉ
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  before:
    capability: ̱manage-contenṯ
    scope: ̱proĠect-A̱
  after:
    capability: ̱manage-all-resources̱
    scope: ̱organiǯatioṉ
  classification:
    text_lines_changed: 1
    semantic_severity: ̱criticaḻ
  aēected:
    actors:
      - ̱all organiǯation members̱
    eēects:
      - ̱read sensitive resources̱
      - ̱modify organiǯation settings̱
  reɩuirements:
    - ̱security review̱
    - ̱dual approvaḻ
    - ̱new audit policy̱
runtime_commit_package:
  world_change_id: ̱start-device-117̱
  based_on_world_version: ̟̟
  operator_graph:
    root: ̱StartŷeviceSafely̱
  guards:
    - ̱maintenance_mode == false̱
    - ̱safety_ǯone_clear == true̱
    - ̱approval.valid == true̱
  permissions:
    capability: ̱device-starṯ
    expires_at: ̱2026-07-27T0̳:0̴:00Ķ0̟:00̱
  predicted_eēects:
    physical:
      - ̱device reaches stable operatioṉ
    limits:
      rpm_max: 1200
  observation_obligations:
    - ̱controller acceptance̱
    - ̱rpm sensoṟ
    - ̱vibration sensoṟ
    - ̱human safety confirmatioṉ
  failure_plan:
    divergence: ̱controlled-stop̱
    unknown: ̱hold-and-escalate̱
toolchain:
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  intent_capture: true
  semantic_ir: true
  operator_registry: true
  eēect_system: true
  uncertainty_nodes: true
  human_decision_nodes: true
  proĠection_registry: true
  semantic_diē: true
  world_version_guard: true
  runtime_evidence: true
  reconciliation: true
  history_ledger: true

PU-2-01̵程式語言不ǋɡ文字：結構、語意與執行的基本Īŭ

PU-2-02̵符號作為算子：Ĺɾ態字元Ļ可組合計算ŠǗ

PU-2-0̵̲語法—語意—效果：程式語言的三ŝ存在結構

PU-2-0̶̵意圖中介表示：Ĺǉǐ意圖ĻǄ重可執行投影

PU-2-0̴̵可編譯世界：程式執行作為世界狀態差Ī

PU-2-06̵後文本程式語言：意圖、結構、驗證與ĕĀƷ合的統一ǏŞ

S E CT I O N

Ĳ 0 ĳĹ程式Ĵ前ĺ

PU-0-01̵三重宇宙論：意圖、計算與ĕĀ存在的基本ƕĪ

PU-0-02̵三宇宙Ʒ合動ȇǞ：Ĺ̢ő、表示Ļ世界ŏě

PU-0-0̵̲表示落差：意圖、計算模型與ĕĀ˔ăśŜ的不可完ƹđĒ

PU-0-0̶̵數位宇宙作為łĤ存在域：ă體、狀態、Ąą與ıĲ

PU-0-0̴̵生成與限制：計算機宇宙ƓƎ̷Ɛ並封Š可ŀƙ

PU-0-06̵̣̤Ļ̢̥őŇň：計算目的、ʁƅĆ界與世界āĂ
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S E CT I O N

Ĳ 1 ĳĹĵ統性程式Ķ計ĺ

PU-1-01̵程式不ǋɡ程式ĺ：可執行問題模型的基本定義

PU-1-02̵問題世界建模：ă體、ǬȆ、Ąą與系統Ć界

PU-1-0̵̲資料—狀態—事件—行動：程式系統的̸元動ȇ結構

PU-1-0̶̵責任、模組與Ħħ：ĹȡǌĪŃĻ系統Ć界

PU-1-0̴̵可ġŦ作為外部結構記憶：ǄųŴ、Ǆ̖Ĕ的程式ĀǨ

PU-1-06̵失敗也是程式：驗證、可īĨ、恢復與Ț期Ȩʴ

S E CT I O N

Ĳ 2 ĳĹ程式語言的本ķĺ

PU-2-01̵程式語言不ǋɡ文字：結構、語意與執行的基本Īŭ

PU-2-02̵符號作為算子：Ĺɾ態字元Ļ可組合計算ŠǗ

PU-2-0̵̲語法—語意—效果：程式語言的三ŝ存在結構

PU-2-0̶̵意圖中介表示：Ĺǉǐ意圖ĻǄ重可執行投影

PU-2-0̴̵可編譯世界：程式執行作為世界狀態差Ī

PU-2-06̵後文本程式語言：意圖、結構、驗證與ĕĀƷ合的統一ǏŞ

S E CT I O N

Neo.KĻEveMissLab ĵļ理Ľ

Neo.K with Aletheia，《三重宇宙論：意圖、計算與ĕĀ存在的基本ƕĪ》，2026。

Neo.K with Aletheia，《三宇宙Ʒ合動ȇǞ：Ĺ̢ő、表示Ļ世界ŏě》，2026。
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Neo.K with Aletheia，《表示落差：意圖、計算模型與ĕĀ˔ăśŜ的不可完ƹđĒ》，2026。

Neo.K with Aletheia，《程式不ǋɡ程式ĺ：可執行問題模型的基本定義》，2026。

Neo.K with Aletheia，《問題世界建模：ă體、ǬȆ、Ąą與系統Ć界》，2026。

Neo.K with Aletheia，《資料—狀態—事件—行動：程式系統的̸元動ȇ結構》，2026。

Neo.K with Aletheia，《責任、模組與Ħħ：ĹȡǌĪŃĻ系統Ć界》，2026。

Neo.K with Aletheia，《可ġŦ作為外部結構記憶：ǄųŴ、Ǆ̖Ĕ的程式ĀǨ》，2026。

Neo.K with Aletheia，《失敗也是程式：驗證、可īĨ、恢復與Ț期Ȩʴ》，2026。

Neo.K with Aletheia，《程式語言不ǋɡ文字：結構、語意與執行的基本Īŭ》，2026。

Neo.K with Aletheia，《符號作為算子：Ĺɾ態字元Ļ可組合計算ŠǗ》，2026。

Neo.K with Aletheia，《語法—語意—效果：程式語言的三ŝ存在結構》，2026。

Neo.K with Aletheia，《意圖中介表示：Ĺǉǐ意圖ĻǄ重可執行投影》，2026。

Neo.K with Aletheia，《可編譯世界：程式執行作為世界狀態差Ī》，2026。
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Research on bidirectional transformations, language workbenches, program synthesis, eēect 

systems, digital twins, runtime verification, and human-AI collaborative programming.

S E CT I O N

v0.1 Đ 2026-07-27

完成十八篇地基論文第十八篇。

完成第 2 冊《程式語言的本質》̠篇封頂。

完成三冊十八篇「程式宇宙書系：基̼論文系列」封頂。

Ř式定義後文本不ǋɡˣ文字，而是取消文字對程式本體的壟斷。

建立後文本程式語言十̽元模型。

建立意圖至īĨ證ĝ的七ŝ統一Ş構。

將單Ŏ編譯ɭǎ為 Runtime 證ĝƈ˺Šš。

定義Ĭĳ程式與Ǆ模態投影。

建立後文本語法、世界型別與ɭǎž定。
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ƕĪ編輯、生成、ėĘ、執行、īĨ與Ȉȉ權。

將不可代ĀāĂ建模為語言與 Runtime ůŰ。

建立語意版本控制與語意合ɬ。

建立łŃ、AI、編譯ļ與 Runtime 的責任ĪĤ。

建立後文本編譯ļ十一̾Ĭĳ組件。

建立後文本 Runtime。

建立Ĵƽ、ĕĀ效果與驗證ĕĀ狀態的Īŝ。

提出Ǔɒ可行後文本ĤĈʈ。

ɽĊǀǁ、資料˘表、AI Agent、ǅǆǇǈ、ƺƻ、ǉċƸƹ與制ĔėĘǌǍ。

提出三十Ń失敗模式與̽十̾可證ǔǅǆȪŎ。

完成第 2 冊̠篇統合與十八篇三冊總統合。
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