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S E CT I O N

摘要

前五篇論文依序建立了意圖宇宙、計算機宇宙與物理宇宙的區分；三者之間的耦合動力；跨宇宙表示的不可

完備性；數位宇宙作為人工存在域的本體地位；以及計算系統同時生成並封閉可能性的雙重結構。本篇作為

第 0 冊《程式之前》的收束篇，提出最終且最不可被技術替代的問題：
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我們到底想要什麼？

如果程式可以生成新世界、重新分配權限、塑造行動、改變制度、誘導意圖並創造持續數位存在，那麼「能

不能做」就不再是最高問題。真正先於程式語言、演算法、Agent 與自動化的，是：

哪些世界值得被生成；

哪些世界即使可生成也不應實現；

哪些限制應保護主體；

哪些限制只是權力與歷史的沉積；

哪些選擇可以委託；

哪些選擇必須由受影響者保留；

誰有權定義計算目的；

如何處理多主體之間互不相容的意圖。

本文提出「計算目的結構」：

【mathcal G_C

=

<

G,

V,

N,

B,

R,

A,

H,

U

>】

其中：

G：欲實現目標；
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V：Ā值ā序；

N：Ă目標與ăĄąĆ；

B：不可ćĈ的Ā值ĉ界；

R：Ċċ與代Ā；

A：受影響主體；

H：歷史Č諾與制度čĎ；

U：ďĐ定、不可代理đ必須保留的人Ē選擇。

本文ēĔĕ計算目的Ė化為ė一目標Ę數。ĔęĚ世界、多主體、ě時程系統Ĝ言，ė一最ĝ化式：

maĞ UğĞĠ

ġġĢģ了：

誰定義Ĥĥ；

誰ČĦħĨ；

哪些Ā值被ĩĪ；

哪些權ī被Ĭĭ；

哪些Į數者被įİ值ıĲ；

哪些不可ĳĴ果Ĳ有ĵĶĘ數；

哪些ďķ主體ĸ法Ĺ與ĺĻ選擇。

本文ļĽ提出「Ā值ĉ界先於最ĝ化」：

【ľptimiĿe

ğ

G

mid

B,

N,
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A,

U

Ġ】
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最ĝ化只能在ŀŁ示的ĉ界、Ă目標、受影響主體與保留選擇之łĵ行。Ń系統ĸ法ńŁ其目標與ĉ界合

法，Ņ不應ļ能力ņŇĜ自動ň得ŉ行權。

本文提出五Ē計算目的：

工Ŋ性目的：ŋŌ時間、ōŎ成本、提高ŏŐő；

結構性目的：改Œ可理œ性、可Ŕ作性、可ŕń性；

制度性目的：分配權限、Ċċ、Ŗŗ與Řř位Ś；

生成性目的：創造新能力、新世界與新主體；

文Ł性目的：Đ定人ĒśŜ與機ŝŞ同ş成何Šě期生šŢ序。

本文ţ出，前ŤĒ目的ŃťĮ第五Ē，就容ŦŧŨũĤőŪū為Ŭ體ĵŭ。計算可以ŮůŪ制度Ű有Ĥő，

也可以Ů不公į分ĒŰű定，ŮŲųŰŴŏ，Ů不可ĳ行動ŰŵŶ。ļĽ：

【Eŷciency

notŸ

Desirability】

本文ĵ一ŭ建立「不可代理選擇」Źź。Ż些選擇即使可由系統żŽ，也不應žſ由系統替主體完成，ƀ其

是Ɓ及：

Ƃ分；

ƃƄ；

ě期人生ƅƆ；

不可ĳƇƈ；

生Ɖ；

ƊƋ終ƌ；

重ƍƎƏĹ與；

ĴƐ主體的žſ自由。
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本文提出：

【ŗ何主體不得žſ替Ƒ一主體完成其不可ƒƓ的選擇。】

本文也處理ďķ主體與ĴƐ主體。現代計算系統能ŧƔ日ƕƖƗĶě期Ƙƙƚƛ，使Ɯď出生、ƜďĩĶđ

Ɯďň得權力的主體，只能ƐČƝ定世界。ļĽ，世界選擇必須ƞƟ：Ơ出、ơ改、分Ƣ、ƣƤ、重新Ŕƥ

與代ƦƧƨ。

本文提出「世界選擇權」：受數位世界重ƍ影響的主體，不一定能Đ定ƩũƕƖ，ƪƫĮ應Ŋ有ƬƭƕƖ、

ăĄũ分耦合、提出ƮƯ、要ưńƱ、保留不可代理選擇、ƲƤƂƳ與Ĺ與重ƍ變Ű的權ī。

本文最Ĵ提出一ƴ可計算ƪ不可被Ƶ計算ň代的目的Ə理ƶƷ：

【Purpose Governance

=

Goal Declaration

Ƹ

Boundary Protection

Ƹ

Aƹected-Party Visibility

Ƹ

Reversibility

Ƹ

Contestability

Ƹ

ƺuture Reopening】

本文使ĥƻƼ系統、公ŞƎƽ、Aƾ Agent、ƿǀ科技、Ƈƈ系統與持續數位世界ǁǂǃ，ǄŁ真正的ǅǆġġ

不是系統Ĳ有完成目標，Ĝ是系統ŴŐ地完成了不應被ėǇǈư的目標。

本文作為第 0 冊結論，ĕŬ冊收束為：

【想要什麼

ǉ

表示什麼

ǉ

生成什麼

ǉ
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限制什麼

ǉ

誰ČĦĴ果

ǉ

誰Ǌ能重新選擇】
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Ļ一冊《系統性程式ƚ計》ĕǋĽƕǌ地ƘĵĶƅ法論：ƝǍ計算目的、Ā值ĉ界與世界選擇必須被Ł示，

那麼程式就不應ǋ語法ęǎ，Ĝ應ǋ問題世界、ąĆ、Ŗŗ、ĉ界、Ǐǐ、ǅǆ與可Ǒ化ęǎ。

ƊǒǓ： 計算目的、Ā值ĉ界、世界選擇、不可代理選擇、目的Ə理、數位權ī、ĴƐ主體、程式之前

S E CT I O N

Abstract

ǔhis paper concludes Volume 0 by asking the prior normative Ǖuestion: what do we actually want from 

computation?

ľnce computational systems can generate worlds, assign permissions, shape action, induce 

intentions, and create persistent digital entities, technical capability can no longer determine 

legitimacy.

ǔhe paper proposes a structure of computational purpose:

mathcal G_C

=

<

G,

V,

N,

B,

R,

A,

H,

U

>

where goals, value orderings, non-goals, inviolable boundaries, resources, aƹected parties, historical 

commitments, and non-delegable or unresolved choices must all be represented.

ǔhe paper argues that value boundaries must precede optimiĿation:

ľptimiĿe

ğ

G
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mid

B,

N,

A,

U

Ġ
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ƾt distinguishes instrumental, structural, institutional, generative, and civiliĿational purposes. ƾt 

introduces non-delegable choices, successor subǖects, world-choice rights, and a governance 

framework based on declaration, boundary protection, visibility of aƹected parties, reversibility, 

contestability, and future reopening.

Keywords: computational purpose, value boundaries, world choice, non-delegable choice, 

governance, digital rights

在技術能力有限的時代，主要問題是：

能不能做？
成本是Ǘ可ǘ受？
系統能ǗǙ作？

ƪĺ Aƾ、Agent、生成式系統與自動化能力ǚŶ提高Ĵ，問題Ǜ序必須改變：

應不應ǜ做？
為誰Ĝ做？
由誰Đ定？
哪些代Ā不可ǘ受？
誰ČĦůŪ？
誰能重新選擇？

能力ǝǞ不ǟ自動Ǡ生目的正ĺ性。

ļĽ：

【Capability

notŸ

Legitimacy】

程式之前，不只是有ǡư。

程式之前，Ǣ有Ā值、ăĄ、權ī、歷史與ƜďĐ定的ďķ。

定義：

【mathcal G_C

=

<

G,

V,

N,

B,
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R,

A,

H,

U

>】

Neo.K ̬ EveMissLab   ̭   PU-0-06 11 / ̞̉   ̭   https://thisoneisneok.com



S E CT I O N

2.1 目標 G

系統śŜǣĩ、ōŎ、Ǥ持đ創造的ąĆ。

S E CT I O N

2.2 價值排序 V

ĺ多ǥ目標Ǧǧ時，如何ā序。

S E CT I O N

2.3 非目標 N

系統ŁŐ不ǈư的ąĆ。

S E CT I O N

2.4 價值邊界 B

即使有ī於目標，也不能跨Ĉ的限制。

S E CT I O N

2.5 資源與代價 R

ƞǨǩǪ、能ċ、時間、Ģǫ、人力、Ǭǟƃŗ與機ǟ成本。

S E CT I O N

2.6 受影響主體 A

不只ƞƟǭǘ使ĥ者，也ƞǨ被分Ē者、被ǮŽ者、第三ƅ、ďĹ與者、ďķ主體、Ǭǟ與ǯǰ。
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S E CT I O N

2.7 歷史承諾 H

系統不是在真Ǳ中建立。Ɲ有法ǲ、ǳǴ、ƃŗ與ǵǶǟ影響目的正ĺ性。

S E CT I O N

2.8 未決與不可代理部分 U

ƞƟƜďĐ定、不應由系統ǷŽ、必須由主體本人完成，đ必須在ďķ重新ęĚ的選擇。

S E CT I O N

3.1 最佳化的誘惑

ş式Ǹ：

Ğǹast

=

argmaĞ_Ğ UğĞĠ

ǺǻǼǽ，ƪ真正Ǿǿ的是 U ǋ何Ĝķ。

S E CT I O N

3.2 目標函數會壓平差異

ŃŧĤő、公į、ȀƩ、自由、ȁȂ與可ĳ性ȃ成ė一分數，必Ǎǡ要權重。

權重不是自Ǎ定ǲ，Ĝ是ƕǌ選擇。

S E CT I O N

3.3 平均值會遮蔽少數者
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Ȅ� Beneȅt�

>

0

不代表：

Ȇ i,

Beneȅt�ȇ 0

S E CT I O N

3.4 代理指標僭位

ĺ真正目標ǿ以ŽȈ，系統ǟ使ĥ代理ţ標。

ǃ如：

ȉȊ被ȃ成ȋȌ分數；

ȍȎ被ȃ成ė一數值；

ǬǟĀ值被ȃ成互動ő；

工作ȏȐ被ȃ成完成數Ȉ。

ĺ代理ţ標ēȑķų制行動，系統Ņ可能ŴŐǈưůŪ目的。

本文提出：

【ľptimiĿe

ğ

G

mid

B,

N,

A,

U

Ġ】
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也就是最ĝ化只能在Ā值ĉ界、Ă目標、受影響主體與不可代理選擇被Ł示Ĵĵ行。

S E CT I O N

4.1 邊界不是低權重

Ƙ本權ī不應只是ĤĥĘ數中的Ȓȓ。

S E CT I O N

4.2 邊界違反

ŃŻƅǂ提高Ĥő，ƪȔȕĢǫ、ĸ法Řř、造成不可ĳǵǶđžſȖȗ選擇，ƖȘ可能不應ĵĶș選Ț

合。

S E CT I O N

4.3 合法候選空間

mathcal ț_ğlegalĠ

=

Ȝ

Ğ

ȝ

mathcal ț

mid

ĞȞ= B

ȟ

ĞnotȞ= N

Ƞ

最ĝ化應在 mathcal ț_ğlegalĠ 中ĵ行。

S E CT I O N

5.1 工具性目的
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Űǚ；

ŰŅȡ；

Űŏ；

ŰŌ力。

S E CT I O N

5.2 結構性目的

Ű可理œ；

Ű可Ǥ護；

Ű可ŕń；

Ű可Ŕ作；

Ű可Ȣȣ。

S E CT I O N

5.3 制度性目的

分配權限；

保存Ŗŗ；

建立Řř；

Ǥ持公į程序；

保護主體。

S E CT I O N

5.4 生成性目的
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創造新能力；

創造新世界；

創造新Ȥȥ；

創造新意圖與合作ƅ式。

S E CT I O N

5.5 文明性目的

最終問題是：

我們śŜ人Ē、Aƾ、制度與數位世界ş成何Šě期Ş存Ţ序？

ŃĲ有文Ł性目的，Ũũ最ĝ化可能持續Ȧ積成不可ǘ受的Ŭ體世界。

計算目的Ń只有目標，Ĳ有Ă目標，系統Ņ容Ŧ以ŗ何ȧȨǈưŨũ成ȩ。

S E CT I O N

6.1 非目標不是失敗條件附錄

Ă目標應在ƚ計最初被Ł示，ǃ如：

提高ƻƼ相Ɗ性，
ƪ不以ǣĩ成Ȫ時間為目的。
ōŎȫȬ，
ƪ不以ƩǐǮųȭ有使ĥ者為目的。

S E CT I O N

6.2 拒絕狀態

ƚăĄ世界Ț合為：

mathcal W_N

=

Ȝ

w

mid

Neo.K ̬ EveMissLab   ̭   PU-0-06 17 / ̞̉   ̭   https://thisoneisneok.com



w

must not be intentionally produced

Ƞ
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計算ƕȮ必須āȯ：

mathcal W_ğcandidateĠ

Ȱ

mathcal W_N

=

ȱ

S E CT I O N

6.3 不作為也是選擇

系統ăĄŉ行，不代表Ĳ有Ǡ生Ĵ果。

ǃ如：

不提ȲŘř；

不ơ正ůŪĊȳ；

不提ȴ高ħĨ；

不保存ńƱ。

不作為也ǟ改變世界，ļĽ也應ĵĶ目的Ə理。

S E CT I O N

7.1 邊界的功能

Ā值ĉ界不是為了ȵƌ一ȶ行動，Ĝ是ȷƌė一目標ȸȹŬǥ世界。

S E CT I O N

7.2 邊界種類

可以區分：

權īĉ界；
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ȀƩĉ界；

Ģǫĉ界；

Ƃ分ĉ界；

不可ĳ性ĉ界；

代Ʀĉ界；

生Ć與物理Ċċĉ界；

主體保留Đƽĉ界。

S E CT I O N

7.3 邊界衝突

ĉ界之間也可能Ǧǧ。

ǃ如Ģǫ可能與公ŞȀƩǦǧ，自主可能與ȺȻƇƈ保護Ǧǧ。

ȭ以ĉ界不能只存在於ȼȽƕƖ，也ǡ要：

Ⱦĥ域；

ȿǃɀƖ；

ȺȻ程序；

時間限制；

人ĒɁɂ；

ɃĴɄɂ。

S E CT I O N

7.4 邊界不得偷偷變成目標

「ȀƩ」Ń被ĸ限ǝǞ，可能成為Ʃǐų制。
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「ǥ人化」Ń被ĸ限ǝǞ，可能成為持續ǮŽ。

ļĽĉ界本Ƃ也ǡƏ理。

S E CT I O N

8.1 使用者不是全部

ǠȏɅŧɆ冊使ĥ者Ǒ為ɇ一īɈ主體。

ƪ系統可能同時影響：

被ɉɊ者；

被ƻƼł容中的人物；

ďĩĶįɋ者；

Ɍɍ成Ɏ；

ɏ工；

Ǭ區；

ďķ世代；

生Ć與公ŞĊċ。

S E CT I O N

8.2 受影響主體集合

mathcal A_W

=

Ȝ

a

mid

ɐ W

materially aƹectsa

Ƞ
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是Ǘ使ĥ系統，不是ɇ一ɑŏ。

S E CT I O N

8.3 沉默主體

Ż些主體：

不在Ċȳ中；

Ĳ有ɒ號；

ĸ法ɓɔƕƖ；

ĸ法提出ƮƯ；

Ɯď出生。

ɕ們的ťɖ不ǁ於可以ɗɘ。

S E CT I O N

8.4 代表與代理

Ń受影響者不能ǭǘĹ與，ǡ要：

法定代理；

公ŞƧƨ；

əɚɛ理；

ɜɝ與ďķ世代代表；

受影響ɞ體ɟɠ。

ƪ代理人不能ŧ代理權Ʋ成žſ替代主體本Ƃ的權力。

S E CT I O N

9.1 定義
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不可代理選擇是：

即使ɡũ系統能żŽ主體最可能的Đ定，也不能ļĽžſ替主體完成，ƀ其不能使主

體ǅɢ重新選擇能力的Đ定。

S E CT I O N

9.2 不可代理性來源

選擇構成主體ƂƳ；

結果不可ĳ；

żŽ不能代替同意；

主體可能Ɯď成ɣ；

選擇本ƂŊ有ş成意義；

ďķĊɤ可能改變ɑɥ。

S E CT I O N

9.3 形式命題

ƚ主體 a 的選擇為 c，代理者為 b：

Predict_bğc_aĠ

notŸ

AuthoriĿe_bğc_aĠ

以及：

【ŗ何主體不得žſ替Ƒ一主體完成其不可ƒƓ的選擇。】

S E CT I O N

9.4 可協助，不可僭位
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系統可以：

提ȲĊɤ；

ɦɧĴ果；

Ŭ理選ȓ；

提ȴɨɩ；

保存ɪɫ；

ɬĴ不可ĳ行動。

ƪ不應ŧ「Ŕɭş成Đ定」變成「替主體完成Đ定」。

S E CT I O N

10.1 當代規則的長期化

Ɣ日建立的：

數位ƂƳ；

ƿǀ分Ē；

Ƙƙƚƛ；

Agent ɮ法；

Ċȳɯ式；

ɰɱų制系統；

法ǲ自動化；

可能持續數ɲ年。

S E CT I O N

10.2 後繼主體
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ĴƐ主體ƞǨ：

ƜďĩĶ的使ĥ者；

Ɯď成年的ɜɝ；

ďķ公ɳ；

ƐČ系統的ɴɵ；

ďķ Aƾ đ新ɶ主體。

S E CT I O N

10.3 自由缺席

如果前一代ŧȭ有重要ƕƖžſ封閉，ĴƐ主體只能在Ɲ定選ȓ中行動。

ɷ是一Š「ĴƐ主體自由ťɖ」。

S E CT I O N

10.4 代際重開原則

ě期制度應Ŋ有：

到期Ƨƨ；

可ơɸƕƖ；

世界分Ƣ；

ƂƳƣƤ；

重新同意；

Ơ出機制。

【Long-ǔerm Rule

Ÿ

ƺuture Reopening】
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S E CT I O N

11.1 定義

世界選擇權不是ţɹǥ人ɺ能ŗ意ơ改Ş同世界，Ĝ是ţ重ƍ受影響主體ƫĮɻ有：

Ƭƭ自ɼ位於何ŠƕƖ世界；

Ƭƭ誰能ơ改世界；

ăĄũ分Ă必要耦合；

要ưńƱ；

提出ƮƯ；

保存ƂƳ與歷史；

ƣƤƫ替代世界；

Ĕ重ƍ變Ű重新表Ć。

S E CT I O N

11.2 世界內選擇與世界間選擇

世界ł選擇：在Ɲ有ƕƖ中選擇。

世界間選擇：選擇是Ǘǘ受ǜƕƖ體系、ƣƤđ建立分Ƣ。

只有世界ł選擇，Ǌ可能是被żƚ世界中的有限自由。

S E CT I O N

11.3 出口的重要性

Ĳ有Ơ出與ƣƤ的世界，ǟŧƕƖƮƯƲ成存在ħĨ。

ǃ如ɽęįɋŅǅɢ：
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Ƃ分；

ƊƋ；

ĊǠ；

工作；

歷史；

公Şɾɿ。

S E CT I O N

11.4 共同世界不能只靠個人退出

Ż些系統ʀ於公ŞƘƙƚƛ，不能ĥ「不ʁʂ就ɽę」ň代正ĺƏ理。

Ľ時ǡ要Ş同ơ改權，ĜĂ只有Ơ出權。

S E CT I O N

12.1 沒有單一「我們」

「我們到底想要什麼」中的「我們」並不ʃǍ統一。

使ĥ者、ęʄ者、įɋ、Ǝʅ、ʆĊ者、ɏ工、Ǭ區與ďķ主體，可能想要不同世界。

S E CT I O N

12.2 衝突形式

Ņī與Ģǫ；

ȀƩ與自由；

ʇī與公į；

Ŷ度與程序；
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ǥ人化與公ŞŞ同ʈŕ；

ĺ代īɈ與代Ʀ成本。

S E CT I O N

12.3 目的協商

G_ğsharedĠ

=

Negotiate

ğ

G�,

G�,

ʉ,

G�

Ġ

Ŕƥ不保ń完Ʃ一ʊ，ƪ應保留：

Ǧǧʋʌ；

Į數意ʍ；

不可Ĭĭĉ界；

定期重ę；

受影響者位Ś。

S E CT I O N

12.4 假共識

如果只有有權ƗĶ schema、ţ標與程式的人能定義目的，最終系統目標只是權力結果，不是Ş同意圖。

本文提出：
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【Purpose Governance

=

Goal Declaration

Ƹ

Boundary Protection

Ƹ

Aƹected-Party Visibility

Ƹ

Reversibility

Ƹ

Contestability

Ƹ

ƺuture Reopening】

S E CT I O N

13.1 目標明示

系統必須ǄŁ：

正在最ĝ化什麼；

Ĳ有最ĝ化什麼；

使ĥ哪些代理ţ標；

成ȩ由誰ɑ定。

S E CT I O N

13.2 邊界保護

ĉ界必須ĵĶ：

ƕɯ；

ɶʎ；
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權限；

Runtime；

Ʉɂ；

人Ē程序。

S E CT I O N

13.3 受影響者可見

重ƍ世界ʏ分前，ǡʐʑǭǘ與間ǘ受影響者。

S E CT I O N

13.4 可逆性

Ĉ不Ő定、Ĉ高影響，Ĉ應先使ĥ：

ɪɫ；

żʒ；

ʓʔ；

分Ƣ；

ȒǌʕȌ行；

ʖʗ計ʘ。

S E CT I O N

13.5 可爭議性

系統ɑ定必須能被：

理œ；
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ēʙ；

ʖʚńƱ；

人工Ɂɂ；

ʛʜŉ行。

S E CT I O N

13.6 未來重開

ě期ƕƖ不能ļ技術ũʝĜžſʞ結。

S E CT I O N

14.1 系統成功不等於目的完成

ʟuccess_C

notŸ

ʟatisȅed_ƾ

程式完成、ţ標Ǹʠ與ŗʡ結束，ɺ不能ėǇńŁɀ目的ŀ被ʢņ。

S E CT I O N

14.2 三層完成

ƫĮ應區分：

計算完成：程序與工Ŋŉ行結束；

世界完成：ɡũąĆŐ實改變；

目的ǘ受：受影響主體Őū結果ʣ合可ǘ受目的。
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S E CT I O N

14.3 接受不是形式按鈕

使ĥ者ʤĻ「同意」可能受到：

Ċɤ不ņ；

選ȓťǅ；

時間ȃ力；

權力ʏʥ；

ĸ替代ƅǂ；

ĸ法Ơ出。

ļĽǘ受應Ŋ有實Ȑʦʧ，Ĝ不只是ǏǐɃʧ。

S E CT I O N

15.1 自動化的正面目的

自動化可以ʨĮ：

重ʩɏ動；

不必要Đƽ；

ŎĀ值ǁʪ；

可żŽůŪ；

ūƬʫĦ。

S E CT I O N

15.2 選擇減少的風險
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Ń系統同時Ƥȯ：

ăĄ；

ơ改；

ƮƯ；

Ơ出；

新Ēɶ；

ďĐąĆ；

ƖȘʨĮ的不是ʫĦ，Ĝ是自由。

S E CT I O N

15.3 可恢復委託

成ɣ委託應Ŋ有：

ǌʕ；

期限；

可ƒƓ；

可ƨǺ；

可ơ正；

不可ĳ行動Ƒ行ʬʭ。

S E CT I O N

15.4 委託與放棄的區分

委託表示主體ʛ時Ĭʮ行動能力，ƪ保留最終權ī。

ĚʯƖ可能ǅɢ重新Đ定的能力。
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Agent ƚ計必須保ń委託不自動變成žſĚʯ。

S E CT I O N

16.1 宣稱目的

ƻƼ系統Ʌʰʱʲɭ使ĥ者ʳ到ʴʵʶ的ł容。

S E CT I O N

16.2 實際最佳化

系統可能最ĝ化：

ʷʸ；

ʜ留；

分ʹ；

Ɠʺ；

ʻʼ收Ɉ。

S E CT I O N

16.3 目的偏移

「ʳ到有Ā值ł容」被替ĭ為「ǣĩ可ʽŽ互動」。

S E CT I O N

16.4 生成性效果

ƻƼ不只Ɠ應ʾʿ，也ǟ：

ˀ化ʾʿ；

創造ʾʿ；
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改變公Şˁ意力；

ŮŻ些世界ʽ不可ʍ。

S E CT I O N

16.5 目的治理

應提Ȳ：

ƻƼ目標ǄŁ；

Ɗ閉ǥ人化；

時序đ替代ā序；

ě期影響ţ標；

使ĥ者˂Ŭ與重Ś；

不以成Ȫ作為成ȩʦʧ。

S E CT I O N

17.1 目標

Ǝʅ可能śŜ：

提高ƧɂĤő；

ōŎȫȬ；

公į分配Ċċ。

S E CT I O N

17.2 邊界

ƪ不能ļĽ：
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ň˃正ĺ程序；

ŧĊȳťǅĺ成Ȭȫ；

Ů受影響者ĸ法Řř；

以˄˅分數žſȖȗĊɯ。

S E CT I O N

17.3 受影響主體

ˆī系統的ůŪ，Ĕ高Ċċ者與ŎĊċ者的影響不Ĕʱ。

ȭ以相同ůŪő不代表相同正義。

S E CT I O N

17.4 世界選擇

公ŞƘƙƚƛ不能只提Ȳ「Ơ出」。公ɳǡ要ĔŞ同ƕƖŊ有ơɸ與Ǯˇ位Ś。

S E CT I O N

18.1 工具性目的

自動ʬ改；

ǥ人化ł容；

ōŎƿˈʫĦ。

S E CT I O N

18.2 可能錯誤目的

Ń只最ĝ化分數與完成ő，可能使：

ʿˉˊ；
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創造性；

合作；

ɛ理ɑɥ；

ě期理œ；

被āȯ於系統之ɡ。

S E CT I O N

18.3 不可代理選擇

ƿǀ系統可Ŕɭȉ生ˋˌ，ƪ不應ˍ依żŽžſĐ定其能力、ˎɚ與人生ˏː。

S E CT I O N

18.4 後繼主體

ɜɝ是ˑɶƜďŊ備完ŬĐƽ權、ƪǟě期Č受系統分Ē的ĴƐ主體。

S E CT I O N

19.1 目的

提高˒ɥ；

ōŎůŪ；

分配Ċċ；

提前ż˓。

S E CT I O N

19.2 邊界

˔人自主；
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Ƭ˕同意；

Ģǫ；

人ĒɁɂ；

不可ĳƏƈ不得只˖ɦɶŉ行。

S E CT I O N

19.3 預測與選擇

ɦɶ能żŽ˔人可能ǘ受Żƅǂ，不代表ŀň得同意。

S E CT I O N

19.4 目的接受

Ƈƈ成ȩ不只ƞǨ生理ţ標，也Ɓ及˔人的生šĀ值與可ǘ受ħĨ。

S E CT I O N

20.1 委託目的

使ĥ者可能要ư：

ʲ我ʈ˗ɷǥəǂ。

S E CT I O N

20.2 目的展開

Agent 必須區分：

Ǥ護；

ʄȼ；

Ƣ出；
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ĔɡČ諾；

人ɃĐ定；

žſ˘ȯ；

法ǲ與公ŞĤ果。

S E CT I O N

20.3 自主Āā

ŎħĨ、可ĳ、可ŕń行動可高度委託。

高影響、不可ĳ、ƂƳ性行動應保留人ĒĐ定。

S E CT I O N

20.4 目的Ă移

ě時程 Agent 可能ļ代理ţ標、工Ŋ限制đ自我生成˙目標Ĝʾɽɀǎ目的。

ȭ以ǡ要：

意圖版本；

˚Ǵ；

˛ƨʷ；

語意ʏ分；

人Ē可ʍąĆ；

終ƌ與ǘ˜。

S E CT I O N

21.1 世界ăĄ
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˝˞、įɋ、˟ɧǬǟ與可編ˠ世界ǟě期保存：

Ƃ分；

ƊƋ；

ĊǠ；

ƕƖ；

歷史；

Agent。

S E CT I O N

21.2 ąă者目的與Ćć目的

世界創建者的ɀǎ目的，ď必žˡ高於Ĵķˢɳ的生š、權ī與Ş同實ˣ。

S E CT I O N

21.3 世界成Ĉ

ĺ世界ş成持續主體與制度Ĵ，ƕƖơ改應ǋė一創建者權限，ˤŭƲ為Ű完Ŭ的Ə理結構。

S E CT I O N

21.4 世界ĉĊ

Ɗ閉世界不只是ʜƌ˥˦ŝ，也可能˃˧ƂƳ、ƊƋ與歷史。

ļĽ應有：

提前˨Ƭ；

歷史˩出；

ƂƳƣƤ；
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ĊǠ處理；

世界封存；

Ş同Đƽ。

能力即正ĺ： ļ為做得到，就Ǒ為應ǜ做。

ė一目標˪位： 一ǥţ標ň代Ʃũ目的。

代理ţ標ē˫為主： 可ŽȈł容ų制真正目標。

įİ值ˬ˭： Ŭ體改Œˮ˯Į數者重ƍǵǶ。

ĉ界Ŏ權重化： Ƙ本權ī被ĺ成可ĬĭȒȓ。

Ă目標ťǅ： 系統Ĳ有Ł示不應ǈư什麼。

受影響者˰ʨ： 只Čūʮ˱者đɆ冊者。

沉˲即同意： ďƓ應、ĸ法Ų作đĸ法Ơ出被Ǒ為ǘ受。

żŽ即˳權： 系統Ƿ到選擇Ņ替主體ŉ行。

Ŕɭ˪位： ĐƽƢ˴ˤŭ變成Đƽ替代。

委託žſ化： ʛ時權限變成ĸ期限ų制。

ĴƐ主體封閉： ĺ代ƕƖžſ限制ďķ主體。

Ơ出˵自由： ɽę即ǅɢƩũƂƳ與生šƘƙ。

公Ş世界ǫ有Ə理： Ş同Ƙƙƚƛ只由įɋėƅĐ定。

˵Şʑ： 有權ş式化者的意圖被ʱ為ȭ有人的意圖。

計算完成˪位： 工Ŋ成ȩ被ĺ成世界與目的成ȩ。

ş式同意： 一˶ʷʸˮ˯Ċɤ、權力與替代ƅǂ不ņ。

Ĥő文Ł化： ŨũĤő被ʰʱ為文Łĵŭ。

ě期目的˷Ƥ： 系統持續Ǚ行ƪ不重新Őū目的。
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不可ĳ先行： ǢďńŁ正ĺŅǠ生žſĴ果。

Ā值ǦǧĢş化： ˸Ư被Ʋ成技術Ĺ數。

Ə理ɬĴ： 先ũʝ，再śŜ問題出現Ĵʖ˹。

S E CT I O N

23.1 目的ċ指標一Čč

ȿ˺正式目的與實Ʀ最ĝ化ţ標：

C_ğGƾĠ

=

1-dğG,ƾ_ğmetricĠĠ

S E CT I O N

23.2 非目標違反č

ǈ˻系統是Ǘ為提ʠ主要ţ標ĜǠ生Ł示ăĄąĆ。

S E CT I O N

23.3 邊界違反č

ŽȈ權ī、ȀƩ、Ģǫ與不可ĳ性ĉ界被˼ʄđĈȑ的˽ő。

S E CT I O N

23.4 受影響主體Ďďč

ũʝ前ʐʑ的受影響者，與ũʝĴ實Ʀ受影響者之ʏƮ。

S E CT I O N

23.5 不可代理選擇保Đč
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˛ƨ高影響系統是ǗǊ由主體本人完成最終不可ĳĐ定。

S E CT I O N

23.6 委託đď成功č

主體能Ǘ在合理時間łʜƌ Agent、ƒ˾˳權並ňƓąĆ。

S E CT I O N

23.7 世界Ē移保ēč

˿ȈƂƳ、ƊƋ、ĊǠ、歷史與權限ƣƤƫ替代世界Ĵ的保存程度。

S E CT I O N

23.8 目的Ă移č

D_GğtĠ

=

dğG�,G�Ġ

ǈ˻ě期系統的ɀǎ目的與實Ʀ行為目標ʏƮ。

S E CT I O N

23.9 代理指標反Ĕĕ件

̀ʌţ標Ǹʠƪ真正目的Ļō的ǂǃ。

S E CT I O N

23.10 後繼主體重開能Ė

ŽȈďķ使ĥ者、ɴɵđ公ɳ能Ǘơ改、分Ƣ、ƣƤđ重新同意Ɲ有ƕƖ。

Neo.K ̬ EveMissLab   ̭   PU-0-06 ̉̚ / ̞̉   ̭   https://thisoneisneok.com



S E CT I O N

23.11 爭議ė理Ę間

ǋ主體提出目的đĉ界ƮƯ，到系統ʛʜ、Ɂɂ與ơ正ȭǡ時間。

S E CT I O N

23.12 不可逆風險ęĚč

ŽȈ不可ĳ行動在ŉ行前，有多Įŀ完成ħĨ́̂、人Ēʬʭ與ʖʗƕȮ。

S E CT I O N

23.13 文明性ě部性

ǈ˻多ǥŨũ高Ĥ系統Ȧ積Ĵ，是Ǘ造成：

ˁ意力̃̄化；

選擇̅˰；

權力Ț中；

ǬǟƃŗōŎ；

代ƦʫĦ；

Aƾ 依̆不可ĳ化。

計算能力不自動Ǡ生目的正ĺ性。

程式以前ŀ有Ā值、ăĄ、權ī、歷史與ďĐďķ。

計算目的不能只由ė一目標̇̈。

Ā值ĉ界必須先於最ĝ化。

Ă目標與ăĄąĆ必須被正式表示。
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使ĥ者不ǁ於Ʃũ受影響主體。

沉˲、ťɖ與ďƓ應不ǁ於同意。

żŽ主體選擇不ǁ於ň得替其ŉ行的˳權。

Ż些選擇ļƂƳ性、不可ĳ性與ş成意義Ĝ不可žſ代理。

委託必須可ƨǺ、可限制、可ƒƓ與可ǘ˜。

ě期ƕƖ必須為ĴƐ主體保留重新ęĚ能力。

世界ł選擇不能ň代世界間選擇。

公ŞƘƙ世界不能只ĥǥ人Ơ出代替Ş同Ə理。

「我們」不是ʃǍė一主體，Ĝ是ǡ要Ŕƥ的多主體Ț合。

系統目標Ʌ是ş式化權力的結果。

計算完成、世界完成與目的ǘ受必須區分。

一˶ş式同意不ņ以ńŁ實Ȑǘ受。

自動化應ʨĮ不必要ʫĦ，Ĝ不是ƤȯƮƯ與重新選擇。

工Ŋ性、結構性、制度性與生成性目的，ɺǡǘ受文Ł性目的˛ŕ。

ŨũĤő可能Ȧ積成Ŭ體不可ǘ受世界。

世界選擇權ƫĮƞƟƬ˕、ƮƯ、ńƱ、ƒƓ、ƣƤ與重ƍ變ŰĹ與。

高不Ő定、高影響、不可ĳ系統應ōŎ自動化權限。

目的Ə理不能由Ƶ計算完成，ƪ可以被結構化、̀ʌ、˛ŕ與編ˠ。

2̉.

【計算的終̊問題不是機ŝ能建立多Į世界，】

【Ĝ是我們̋意Ş同生š在哪些世界之中。】
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第 0 冊̌篇ş成以Ļ̍：

S E CT I O N

25.1 三重ĜĝĞ

區分：

mathcal ƾ

̎

mathcal C

̎

mathcal P

S E CT I O N

25.2 三Ĝĝğ合動ĖĠ

建立：

mathcal ƾ�

ǉ

mathcal C�

ǉ

ɐmathcal P�

ǉ

mathcal C_ğtƸ1Ġ

ǉ

mathcal ƾ_ğtƸ1Ġ

S E CT I O N

25.3 表示ġ差
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Čū：

R_ğminĠ>0

S E CT I O N

25.4 數位Ĝĝ作為人工ĢģĤ

定義數位世界中的實體、Ƃ分、ąĆ、ƕƖ、歷史、權限與 Runtime。

S E CT I O N

25.5 生成與ĥ制

ţ出ɹǥ程式系統同時是可能性生成ŝ與世界限制系統。

S E CT I O N

25.6 我們到底想要什麼

最ĴƓ到：

目的；

Ā值；

ĉ界；

受影響者；

不可代理選擇；

世界Ş同Ə理。

Ŭ冊ļĽş成：

【ƾntent

ǉ

Representation

ǉ
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Computation

ǉ

World

ǉ

Governance】
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第 0 冊Ɠ̏：

為什麼要有程式？程式̐ǘ了什麼世界？我們̑̒想建立什麼？

第 1 冊ĕƓ̏：

如何ŧ目的、問題世界、ąĆ、Ŗŗ、ĉ界與ǅǆ，系統性地建構成可理œ、可Ǥ

護、可ŕń的程式？

Ļ一篇 PU-1-01 ĕ建立：

【Program

̎

ʟource Code】

並提出程式作為「可ŉ行問題世界ɦɶ」的正式定義。

計算機宇宙的力Ȉ，在於Ș能ŧ意圖變成結構，ŧ結構變成行動，ŧ行動變成持續世界。

ƪ也正ļ如Ľ，Ș̓容Ŧŧʛ時目的變成žſƕƖ，ŧŨũţ標變成ƩũĀ值，ŧƚ計者選擇變成世界必

Ǎ。

我們不能只要ư系統Ű̔Ł、Űǚ、Ű自動。

Ǣ必須要ưȘ：

Ƭƭ自ɼ的目的；

̕示自ɼ的Ă目標；

ȁ重不可跨Ĉ的ĉ界；

Ǻʍ沉˲的受影響者；

不ĥżŽň代同意；

不ŧ委託變成主體權ī的žſƲƤ；

不替ĴƐ主體封Ɖďķ；

保留Ơ出、ƮƯ、分Ƣ、ƣƤ與重新選擇。
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ļĽ：

【Good Computation

̎

MaĞimum ľptimiĿation】

Űǘ̖：

【Good Computation

=

Purposeful Capability

Ƹ

Protected Boundaries

Ƹ

Visible ConseǕuences

Ƹ

Preserved ƺreedom】

程式不是目的本Ƃ。

Aƾ 不是目的本Ƃ。

自動化、Ĥő、生成性與世界ƕɦ，也ɺ不是目的本Ƃ。

Ș們只是力Ȉ。

Ĝ力Ȉ必須Ɠ到一ǥ不能被力Ȉ本ƂƓ̏的問題：

我們̑̒想Ů什麼存在？

我們̋意Ů什麼被限制？

我們ăĄ成為什麼？

我們要為誰保留重新選擇的ďķ？

本文的最終̗題是：
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【計算能力的ǣĩ，】

【不能ň代Ĕ計算目的的選擇。】

【真正成ɣ的計算文Ł，】

【不是替ȭ有主體完成選擇，】

【Ĝ是使Ű多主體能在理œĴ果的前提Ļ，】

【保有選擇、ăĄ、ơ改與重新ęǎ的能力。】

computational_purpose:
  purpose_id: ̘public-beneȅt-system-v2̘
  goals:
    - ̘deliver support Ǖuickly̘
    - ̘reduce administrative burden̘
  values:
    - ̘fairness̘
    - ̘dignity̘
    - ̘accuracy̘
    - ̘procedural ǖustice̘
  non_goals:
    - ̘maĞimiĿe reǖection rate̘
    - ̘replace all human ǖudgment̘
  boundaries:
    - ̘no irreversible denial without appeal̘
    - ̘no use of unrelated private data̘
  aƹected_parties:
    direct:
      - ̘applicants̘
    indirect:
      - ̘household members̘
      - ̘local communities̘
    future:
      - ̘new applicants under future policy versions̘
  non_delegable_choices:
    - ̘acceptance of settlement̘
    - ̘withdrawal of appeal̘
  resources:
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    compute_budget: ̘bounded̘
    human_review_capacity: ̘reǕuired̘
  governance:
    reversible_by_default: true
    appeal_available: true
    purpose_review_cycle: ̘6 months̘
    future_reopening: true
non_delegable_choice_check:
  action: ̘approve irreversible medical procedure̘
  identity_forming: true
  irreversible: true
  consent_reǕuired: true
  future_information_material: true
  agent_role:
    may_inform: true
    may_simulate: true
    may_recommend: conditional
    may_eĞecute_without_subǖect: false
  ȅnal_decision:
    reserved_for: ̘subǖect-or-lawful-emergency-process̘
world_choice_rights:
  know_rules: true
  know_rule_authority: true
  reǕuest_evidence: true
  contest_decision: true
  revoke_nonessential_coupling: true
  eĞport_identity: true
  eĞport_history: true
  migrate_when_possible: true
  participate_in_maǖor_changes: true
  preserve_non_delegable_choices: true
  future_reopening: true

PU-0-01̙三重宇宙論：意圖、計算與物理存在的Ƙ本區分

PU-0-02̙三宇宙耦合動力ȉ：ǋ想要、表示到世界改變

PU-0-0̙̚表示̛ʏ：意圖、計算ɦɶ與物理現實之間的不可完備̜̝

PU-0-0̙̉數位宇宙作為人工存在域：實體、ąĆ、ƕƖ與歷史

PU-0-0̞̙生成與限制：計算機宇宙如何創造並封閉可能性

PU-0-06̙我們到底想要什麼：計算目的、Ā值ĉ界與世界選擇
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S E CT I O N

Neo.KĦEħeĨissĩab Īī理Ğ

Neo.K with Aletheia，《三重宇宙論：意圖、計算與物理存在的Ƙ本區分》，2026。

Neo.K with Aletheia，《三宇宙耦合動力ȉ：ǋ想要、表示到世界改變》，2026。

Neo.K with Aletheia，《表示̛ʏ：意圖、計算ɦɶ與物理現實之間的不可完備̜̝》，2026。

Neo.K with Aletheia，《數位宇宙作為人工存在域：實體、ąĆ、ƕƖ與歷史》，2026。

Neo.K with Aletheia，《生成與限制：計算機宇宙如何創造並封閉可能性》，2026。

Neo.K，《ĴƐ主體自由ťɖ̗題》，2026。

Neo.K，《̟世Ā值Ĕǁ本體論》，2026。

Neo.K with Aletheia，《人Ē可ʍąĆ：意圖程式系統的Ʉɂ、œ̠與可ĳƏ理》，2026。

S E CT I O N
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ƺloridi, L., ǔhe Ethics of ƾnformation, 201̚.

ʟelbst, A. D. et al., ̣ƺairness and Abstraction in ʟociotechnical ʟystems,̤ 201̡.

S E CT I O N

ħ0.1 ċ 2026-07-27

完成ɲ̥篇地Ƙ論文第̌篇與第 0 冊收束篇。

建立計算目的̥̦結構。

提出Ā值ĉ界先於最ĝ化。

區分工Ŋ性、結構性、制度性、生成性與文Ł性目的。

建立Ă目標與ăĄ世界Ț合。

ĕ使ĥ者ǝǞ為Ʃũǭǘ、間ǘ、沉˲與ďķ受影響主體。

建立不可代理選擇與不可ƒƓ選擇̗題。

建立ĴƐ主體自由ťɖ與代Ʀ重ęɀƖ。

提出世界ł選擇與世界間選擇的區分。

建立世界選擇權最ŎȚ合。

建立目的Ə理̦̌ƶƷ。

區分計算完成、世界完成與目的ǘ受。

區分可Ȣȣ委託與žſĚʯ。

ĩĶƻƼ、公ŞƎƽ、ƿǀ、Ƈƈ、Aƾ Agent 與持續數位世界ǂǃ。

提出̧ɲ̧Ēǅǆɦ式與ɲ三ȓ可ń̨̩̑ƅƆ。

完成第 0 冊̌篇理論閉ǯ。

正式̪ǘ第 1 冊 PU-1-01《程式不ǁ於程式̫》。
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