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S E CT I O N

摘要

前兩篇論文分別建立了意圖宇宙、計算機宇宙與物理宇宙的基本區分，以及三者之間的耦合循環。本篇集中

處理耦合過程中的核心難題：任何從意圖到模型、從模型到世界、再從世界回到資料與解釋的映射，都不是

完備、無損或透明的。
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本文將此現象定義為「表示落差」：

【mathcal I

notcong

mathcal C

notcong

mathcal P】

這不只是說三個宇宙不相同，而是指出它們之間不存在普遍、單一、無損、可逆的完整同構。意圖包含未決

定、矛盾、價值、情境與不可代理部分；計算模型必須選擇變數、型別、狀態、規則與合法操作；物理世界

則包含未建模因素、材料限制、噪聲、制度、身體、偶發事件與不可完全觀測的因果關係。

本文提出五類主要落差：

意圖落差：主體真正想要的內容與其可表達要求之間的差異；

表示落差：已表達意圖與計算模型所保存結構之間的差異；

執行落差：計算模型預期世界差分與實際結果之間的差異；

觀測落差：物理世界與被感測、資料化、標註之世界之間的差異；

解釋落差：資料結構與人類或 AI 所Ā成意義之間的差異。

ā落差可Ă為：

RăĄtotalą

Ć

RăI

ć

RăR

ć

RăĈ

ć

Răĉ

ć

RăM
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Ċ而，本文ċČč所有差異都Ď為可透過ďĐ資料、ďđ模型、ďĒē感測Ĕ或ďĕ規Ė完全ėĘ。本文ę

一Ě區分：

ě程Ĝ落差：可ĝĞďğ的Ġ求、模型、測ġ、資料與ĢģĤĥ；

結構Ĝ落差：ĦħĨ存在ĩĪī、有限表示與情境Ĭĭ，無法完全ėĘ；

規ĮĜ落差：Ħħ價值įİ、正ıĜ與不可Ĳ代決ĳ，不Ĵ被技ĵħĶķĸ；

Ĺ成Ĝ落差：系ĺ執行ĻļĽľĿ不存在的ŀ情境、ŀ意圖與ŀŁł。

本文提出：

【RăĄminą

Ń

0】

Č任何ń及Ņņ人類意圖、Ňň物理世界與ŉŊ制度ŋŌ的系ĺ而言，ā落差的理論ō界Ŏŏ不為Ő。成ő

系ĺ的Œ標不是œŔėĘ全部落差，而是ŕ示Ŗŗ部分已表示、保ŘŖŗ部分未決定、測řŖŗ差異可Ĥ

ĥ、ŚśŖŗ差異不可ėĘ，Ŝ為不可表示與不可逆部分保Řŝ理Ş。

本文建立「不完備表示ľ則」：

任何計算模型只Č其明示的變數、關係、規則、ş度與觀測Š件šŢ；它不ţ因內部

一Ť而ħĶťŦČŧ部世界的完整代表Ş。

本文Ũ提出「ũŪ保Řľ則」：未ţęū模型的內容，不ŦħĶ被Ď為不存在、不Ŭ要、無ŭ或已Ů同意。

這一ľ則ů其ŰűŲų數情境、Ŵŧ、ŵŶ主體、文化差異、體Ģ狀態、ĕ期Ļ果與ŀĹ成Łł。

本文ŷűŸŹ模型、公źŻĳ、AI Agent、數ż分身與Žž系ĺſƀŴ，說明一個系ĺ可以在Ɓ法、Ƃƃ、測

ġ與資料ƄƅƆ正Ƈ，ƈƉ在意圖或現實ƄƅƊƋ。本文ƌĻ提出可ģƍƎƏƐƑ，包ƒ意圖Ɠ差測ř、模

型ƔƕƖ、未Ɨ未Ɨ事件Ɩ、觀測Ƙƙ、價值įİ保Ř、模型ŧƚŋŌ者ƛ回Ɩ、ċ事實Ɗ真與Ĺ成Ĝ落差

ƜƝ。

本文為ō一篇ƞ數ż宇宙作為人ě存在ĩƟƠ定限制論基ơ：只有Ƣƣ模型Ƥƥ不ſŲ現實，Ʀţę一ĚƎ

Ə數ż世界中的實體、狀態、規則與ƧƨƏƩƪ有何ƫ人ě存在Ƭż。

關ƭƮ： 表示落差、不完備映射、意圖Ɠ差、模型Łł、觀測落差、規ĮĜ落差、數żŝ理、計算存在論
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S E CT I O N

Abstract

The previous two papers distinguished the intentional, computational, and physical universes and 

developed their coupling dynamics. This paper Ưocuses on a central problem: mappings Ưrom intent to 

model, model to world, world to data, and data to interpretation are never universally complete, 

lossless, transparent, or reversible.

The representation gap is eưpressed as:

mathcal I

notcong

mathcal C

notcong

mathcal P

The paper identiƱes Ʊve maƲor gaps: intentional, representational, eưecution, observational, and 

interpretive. It Ưurther distinguishes engineering gaps, structural gaps, normative gaps, and generative 

gaps.

Ƴor open human intentions and compleư physical worlds, the theoretical minimum residual is 

generally nonƴero:

RăĄminą

Ń

0

The goal oƯ mature systems is thereƯore not to claim complete elimination oƯ residuals, but to reveal 

what has been represented, preserve unresolved content, measure reducible discrepancies, disclose 

irreducible limitations, and retain governance over unrepresented or irreversible eƵects.

The paper proposes an incompleteness principle oƯ representation and a residual preservation 

principle. It develops eưamples Ưrom medicine, public policy, AI agents, digital twins, and task systems, 

and concludes with a ƯalsiƱable research program.

Keywords: representation gap, incomplete mapping, model risk, intentional residual, observation gap, 

normative residual
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人類之所以建立模型，是因為無法在ƶƷ行Ķ前Ƹƹ處理全部現實。

模型ƪ有必要Ĝ：

ķƺ；

ƻƼ；

預測；

規ƽ；

Ģģ；

ƾŎ；

ħĶ化。

ƿ模型ǀ有ű，人們ǀ容ǁǂǃ：

模型之所以可ű，正是因為它ǄĘ了đř內容。

資料ǅ不是世界。

Ġ求文件不是意圖全部。

感測Ĕ數值不是物理現實全部。

模型ǆ出Ũ不是行Ķ結果全部。

因此，本篇的Ǉǈ是：

【Representation

Ć

ǉelection

ć

Compression

ć

Eưclusion】

任何表示都同Ǌ保存一ŗ內容，ǋĘǌ一ŗ內容。
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Ǎ A 與 ǎ 為不同存在ĩ，映射為：

Ư

:

A

Ǐ

ǎ

表示落差可定義為：

RăƯĄaą

Ć

a

ǐ

RecoverăƯ

Ą

ƯĄaą

ą

ŨǑ是，ľČ象中無法Ğ其表示ǒǓ的部分。

ǔ映射不可逆：

ƯǕĄ-1ąĄƯĄaąą

ǖ

a

則存在ǗŐ落差。

S E CT I O N

2.1 三宇宙形式

ǘăĄICą

:

mathcal I

Ǐ
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mathcal C
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ǘăĄCPą

:

mathcal C

Ǐ

mathcal P

ǘăĄPCą

:

mathcal P

Ǐ

mathcal C

ǘăĄCIą

:

mathcal C

Ǐ

mathcal I

一Ǚ而言：

ǘǕĄ-1ąăĄĈǚą

Ą

ǘăĄĈǚąĄưą

ą

ǖ

ư

所以Ĩ宇宙映射Ŏŏ不是完整同構。

S E CT I O N

3.1 意圖落差 R_I

主體的真實Œ的、感ƚ、矛盾、Ǜǜ與未決定內容，ǝǝđŲ其Ɓ言表達。
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ŴǞ「ǟǠǡ一個Ǣ單的ǣǤ」，其中「Ǣ單」可ţ包含ĎǥǢǦ、操作Ǣ單、容ǁǧǨ、成本ĥ、ǩū

Ǫ、不Ġ要ǫū或不Ǭś個資。

S E CT I O N

3.2 表示落差 R_R

ǭŷ要求已Ǯ表達，計算模型Ɖ必須選擇Ŗŗ實體存在、ŖŗǯĜŬ要、Ŗŗ狀態合法、Ŗŗ事件可發Ĺ、

ŖŗŴŧ被ǰǱ、Ŗŗ主體ƪ有身分，以及ŖŗǊ間ş度被保存。

S E CT I O N

3.3 執行落差 R_X

RăĈ

Ć

d

Ą

ǲ ǳǕast,

ǲ ǳăĄactualą

ą

ľ因包ƒǴ體ƊƋ、ǣǵǶǷ、ŧ部系ĺ不同Ě、人類不Ǹ合、制度ǹ程、物理Ǻ差與Ş限不ǻ。

S E CT I O N

3.4 觀測落差 R_O

Ǽ

Ć

ǘăĄPCąĄPą

subsetneǽ

P
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未被ř測的，不ſŲ不存在。

S E CT I O N

3.5 解釋落差 R_M

M�ĄǼą

ǖ

M�ĄǼą

不同主體、模型、價值與ƧƨǾĀ成不同解釋。

S E CT I O N

4.1 工程性落差

可ĝĞď完整Ġ求、ďğ感測Ĕ、ďĐ測ġ、ďǿ資料Ȁȁ、ďē型別、ďȂĢģ與ďğ的觀測Ĥĥ。

S E CT I O N

4.2 結構性落差

Ħħ有限表示、Ņņ世界、情境Ĭĭ、Đş度、ĨĩĪī、Ǌ間變化與ȃđ可ţ狀態Ȅ間。這類落差不ţ被

完全ėĘ。

S E CT I O N

4.3 規範性落差

Ħħ價值įİ、正ıĜ、Şȅ、成本分Ǹ、不可代理選擇，以及Ȇŗǭŷ有ŭŨ不Ĵƹƚ的結果。規Įȇ題

不ţ被ďĐ資料ħĶ解決。

S E CT I O N

4.4 生成性落差
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系ĺ執行Ļ可ţļĽŀŷűȈ式、ŀŁł、ŀ主體、ŀĬĭ、ŀ意圖與ŀ制度ȇ題。這ŗ內容在ľ模型建立

Ǌȉ不存在。

任何計算模型只Č其明示的變數、關係、ş度、規則、觀測Š件與ŰűĩšŢ。內部

一ŤĜ不ţħĶĪ化為Čŧ部世界的完整代表Ş。

Ā式Ȋ：

ȋalidăCĄMą

notȌ

CompleteăPĄMą

同ȍ：

ConsistentĄMą

notȌ

LegitimateĄMą

一個模型可以Ƃƃ一Ť，ƈ不公ĸ、Ɗ真或不Űű。

本文提出：

任何未被模型表示的內容，都不Ŧ因此被ħĶȎ定為不存在、不Ŭ要、無ŭ、Ǘ法或

已Ů同意。
Ā式Ȋ：

ư

ȏ

M

notȌ

Ȑ ư

這一ľ則ȑ別ŰűŲ：

ų數ƀŴ；

Ȓ界情境；
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ŵŶ主體；

無法ř化的體Ģ；

ȉ未出現的ŀŁł；

ĕ期Ļ果；

未被ȓȇ的ċČ；

文化與Ɓ境差異。

S E CT I O N

6.1 未建模不等於不存在

系ĺ中Ȕ有Ȇƫȕż，只代表系ĺȔ有表示它。

ŴǞŸŹ資料Ȕ有ǃȖȗȘ，不代表ș人Ȕ有ȗȘ。

S E CT I O N

6.2 未回答不等於同意

ŷű者Ȕ有選擇ȆȚǍ定，可ţ是：

不Ɨț；

Ȝ不ȝ；

Ȕ有Ȟ到；

無法操作；

不ȟ回Ƞ；

ȉ未決定。

因此：
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NoResponse

notȌ

Consent

S E CT I O N

6.3 未分類不等於非法

現實中的ŀČ象可ţȉ未ȡ合Ȣ有型別。

成ő系ĺĴȣȤ：

未Ɨ；

Ž分類；

ȥȦ；

Ŵŧ；

人類ȧȨ；

而不是Ȃȩ所有Č象立ǭ落ūȢ有類別。

S E CT I O N

7.1 有限模型與開放世界

ǔ模型狀態Ȅ間為 mathcal ǉăM，現實相關狀態Ȅ間為 mathcal ǉăP，Ŏŏ：

Ȫmathcal ǉăMȪ

ȫ

Ȫmathcal ǉăPȪ

ǭŷ模型Ǘŏđ，ŨƉ只選擇有限變數與關係。
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S E CT I O N

7.2 意圖具有未決定性

主體可ţ同Ǌ：

想要Ȭȅ；

ȭ心Ȯȯ；

ȰȱǪȲ；

不ȟƢȭŁł；

ȉ未決定ȳĿȴȵ。

這不是資ȶȉ未ȷ集完ȸ，而可ţ是意圖本身ȉ未完成。

S E CT I O N

7.3 世界會持續生成新狀態

系ĺȹūŷűĻ，ŷű者、Ⱥȥ者、制度與環境Ǿ回Ĵ系ĺ。

因此Űűĩ不是Ȼȼ的。

S E CT I O N

7.4 觀測具有成本

全ƅ感測Ġ要：

ţĦ；

Ƚ存；

Ȯȯ代價；

計算；
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人Ⱦ；

制度ȿŞ。

所以不是所有可觀測內容都Ĵ被觀測。

S E CT I O N

7.5 規範衝突無法由單一最適解消除

「ŭƖƌǿ」不代表「ƌ公ĸ」。

「āŭɀƌđ」Ũ不代表ƶ個ƚŋŌ者都Ĵƹƚ。

因此：

【RăĄminą

Ń

0】

ČŅņ、ŉŊ、Đ主體系ĺ而言，是合理的基ơɁǍ。

Ƣƣ模型不完備，不代表：

不Ġ要ĒƇ；

所有模型都一ȍ；

無法Ģģ；

只ţĬĭƸǥ；

任何ɂǺ都可被ľɃ。

相ċƬ，正因模型有限，ďĠ要ĒƇ說明：

表示了ɄɅ；

Ȕ有表示ɄɅ；

ŰűŲŖɆ；
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在何ƫŠ件ō成立；

Ǻ差Đđ；

Ǟ何Ɗŭ；

ɇţċɈ。

S E CT I O N

8.1 適用域

定義模型Űűĩ：

mathcal ǼĄMą

Ć

ɉ

ư

mid

M

is validated Ưorư

Ɋ

ǔǆūɋ出Űűĩ：

ư

ȏ

mathcal ǼĄMą

系ĺĴɌɍ、ĤɎ或Īɏ，而ǗɁɐ正ŏ。

S E CT I O N

8.2 信心不是完整性

模型可ČȆ結果ƪ有ǿɑ心，ƿƉƘƙŬ要變數。
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ɒighConƱdence

notȌ

ɒighCoverage

S E CT I O N

8.3 精確錯誤

一個結果可以ǗŏĒƇƬ計算ɂǺȇ題。

ŴǞ系ĺĒƇ預測「ɇƌ可ţǈɓ」，ƿľɔŒ的可ţ是「ɇ真正從內容中ƚɀ」。

S E CT I O N

9.1 模型內真

ɕ題 ǽ 在模型 M 中成立：

M

ȪĆ

ǽ

這只表示它ȡ合模型的公理、資料與規則。

S E CT I O N

9.2 世界真

ɕ題在相關物理或ɖǾ世界中實際成立，Ġ要ɗŧģɘ：

P

ȪĆ

ǽ
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S E CT I O N

9.3 二者不自動等價

M

ȪĆ

ǽ

notȌ

P

ȪĆ

ǽ

ŴǞ：

模型Ȏ定「已ə達」；

世界中包ɚƉ在ɛŧ或əɂƬɜ。

S E CT I O N

9.4 世界真也可能未進入模型

P

ȪĆ

ǽ

notȌ

M

ȪĆ

ǽ

Ȇƫɝɞ、Ġ求或關係可ţ真實存在，ƿ資料ǅȔ有ȕż表示。

S E CT I O N

10.1 類別創造可計算性

Neo.K ˮ EveMissLab   ̸   PU-0-03 1˩ / ˪0   ̸   https://thisoneisneok.com



計算Ġ要將Ņņ現實ķƺ成：

是／ɟ；

類型；

數值；

ɠɡ；

狀態；

身分。

分類ŷħĶ化成為可ţ。

S E CT I O N

10.2 類別也創造盲點

任何分類都可ţ：

合ɢ差異；

ɣɤɥŊĜ；

ɦ定Ȓ界；

ǋĘɧ合情境；

čɨǊ狀態ıƤɩ身分。

S E CT I O N

10.3 型別錯配

ǔ現實Č象 ư 被ȩ映射到不Ű合的型別 T：

ư

notȪĆ

T
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but

  

MĄưąĆT
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ĻŊ所有計算都可ţĀ式正ƇƿƁ意ɂǺ。

S E CT I O N

10.4 開放型別

Čǿ不Ƈ定Ƒĩ，Ĵ保Ř：

unknown
unresolved
contested
miưed
not-applicable
human-review

這不是Ǎ計ƊƋ，而是ČũŪ的正式Ƣƣ。

S E CT I O N

11.1 微觀與宏觀

同一系ĺ在不同ş度Ǿ有不同Ĝȁ。

ŴǞɏŎ系ĺ：

ɪ觀：單一ɫɬȲ度；

中觀：țǵǹř；

ɭ觀：都ɮŎɯ結構。

只建模Ȇ一ş度，可ţɂ過Ĩş度ŭĴ。

S E CT I O N

11.2 時間尺度

ɰ期ɱɲ可ţĽ成ĕ期損Ɗ。

ǲ ǳăĄshortą

Ń

0
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while

  

ǲ ǳăĄlongą

ȫ

0
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ŴǞɳɴ系ĺ提ǿɰ期ɵĶ，ƈĤĥĕ期ɑ任。

S E CT I O N

11.3 聚合落差

ĸƆ值可ţɶɷ個體ɝɞ。

AverageǎeneƱt

Ń

0

notȌ

ɸ i, ǎeneƱt�Ń0

人類意圖ŏ包含：

Ǟ果不ǡǾɹȍ；

是ɟ存在ďğȈƀ；

Ȇ結果是不是Ğ系ĺĽ成；

Ŗ個選擇本ɺ可以ɻɼɝɞ。

ƿ計算資料Ŏŏ只ǃȖ實際發Ĺ的ǵɽ。

S E CT I O N

12.1 反事實不可直接觀測

PĄaą

  

and

  

PĄȐ aą

無法在完全相同世界中同Ǌ發Ĺ。
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S E CT I O N

12.2 模擬不是實際反事實

模ɾ可提ɿʀ選ƻƼ，ƿƉĬĭ模型ɁǍ。

S E CT I O N

12.3 決策需要反事實謙遜

系ĺĴ區分：

已觀測；

ɳ論；

模ɾ；

ɁǍ；

未Ɨ。

S E CT I O N

13.1 價值不是單一分數

Đ數Ŭ要決ĳ包含：

ŭƖ；

公ĸ；

ʁ全；

ħĞ；

Ȯȯ；

可逆Ĝ；
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ʂʃ。

將其ķ成單一ŭű值：

U

Ć

ʄ�

w� v�

只是Ȇƫ規Į選擇，不是ħĊ真理。

S E CT I O N

13.2 權重由誰決定

ŞŬ w� 代表：

ɇ的價值；

Ŗ個Ǌ間ş度；

ɇƢȭŁł；

ŖŗŞȅ可以被ɏʅ。

S E CT I O N

13.3 不可交換約束

ȆŗŠ件不Ĵ只是ĥŞŬ，而Ĵ作為ǴĜȒ界：

v�

ȏ

trade-oƵ set

ŴǞ基本Şȅ或不可ʆ回選擇。
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S E CT I O N

14.1 已知未知

已ƗȆȚ資料ʇƊ。

S E CT I O N

14.2 未知未知

系ĺʈʉ不ƗțĴʊ建模ɄɅ。

S E CT I O N

14.3 新生成未知

系ĺ部ʋĻļĽŀ的現象，ŷľ本不存在的ȇ題出現。

ŴǞ：

ŀ型ĸʌ操ʍ；

ŀʎʏĬĭ；

ŀ型ʐʑ；

AI 與人類的ŀ關係；

ŀ的數żʒʓȥȦ。

S E CT I O N

14.4 未知狀態應被保存

成ő模型不ţč所有未Ɨ都ķ成預Ǎ值。

Unknown

ǖ

0
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Ũ不ſŲɟ定。

S E CT I O N

15.1 意圖宇宙

ŸŹ制度可ţȰȱ：

ʔ期發現ʕș；

分Ǹ有限資Ħ；

ĤĥʖʗƖ；

ɻɼ過度ŝŹ；

保Ǩș人ħ主。

這ŗŒ標ʘ此可ţįİ。

S E CT I O N

15.2 計算模型

Łł模型可ţŷű：

年ʙ；

ʚĢ值；

șƨ；

ŋʛ；

ʜʝƨ；

Ȣ有ʞɤ。

S E CT I O N

15.3 表示落差
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模型可ţ未包含：

ș人主觀ȗȘ；

Ĺʟ環境；

ŸŹ可ʠĜ；

文化差異；

未被ʞɤ的ʡ狀；

資料Ȁȁ差異。

S E CT I O N

15.4 模型內正確、世界中失敗

模型可ţČʢʣ資料ƪ有ǿʤƇƖ，ƿ在ŀʝʥȊƊŭ。

因此：

ȋalidatedăĄǼ�ąĄMą

notȌ

ȋalidăĄǼ�ąĄMą

S E CT I O N

15.5 治理要求

ǿŁł模型Ĵ提ɿ：

Űűʝʥ；

ʇƊ變數；

不Ƈ定Ĝ；

人類Ɣ核；
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異Ȧ；

ŀ資料ďŀ；

ɂǺʦʧ。

S E CT I O N

16.1 政策目的

制度Ȱȱč資Ħ提ɿʨ真正Ġ要者，同Ǌʩ制ʐʪ與預算。

S E CT I O N

16.2 數位化

現實Ĺʟ被ķƺ成：

ȷū；

ʜʫ；

身分；

ě作；

ʬʭ；

ʒʓ；

文件狀態。

S E CT I O N

16.3 模型外存在

Ȇŗ人可ţ：

Ȕ有完整文件；
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ʬʭ狀態不ʮ；

ʜʯ關係Ňň；

ȷū不規則；

無法ŷű數żʰƅ。

ʱ們可ţ真實Ġ要ǟʲ，ƈ無法被模型合法表示。

S E CT I O N

16.4 分類造成制度效果

系ĺ中的 ineligible 不只是標ʳ，可ţʴŤ：

ʦʲ中ȼ；

ʭʵŁł；

ŸŹ中ɤ；

ʶʷ成本；

ɖǾʸʹ。

因此表示落差Ǿ被執行ņđ。

S E CT I O N

17.1 原始要求

ǟǠ完成ƎƏʺʻ。

S E CT I O N

17.2 模型化

Agent 可ţč完成定義為：

文件存在；
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ʼ數達標；

ʽʾ完整；

ʿűĖ式正Ƈ；

測ġŎ過。

S E CT I O N

17.3 被遺漏的意圖

ŷű者可ţ真正要求：

論ģŀˀ；

資料正Ƈ；

與Ȣ有ƎƏ區分；

Ű合出版；

ţƢƚˁ˂。

這ŗ不容ǁ被單一完成˃標表示。

S E CT I O N

17.4 完成落差

TaskCompleteăC

notȌ

IntentǉatisƱedăI

S E CT I O N

17.5 正確做法
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Agent Ĵ將完成˄成：

已Ĺ成；

已Ģģ；

已ŧ部ʚȨ；

ȉ有未Ɨ；

ſŽ人類ƹƚ。

S E CT I O N

18.1 宣稱

數ż分身ŏ被˅ˆ為物理Ǎ備、ˇɮ或人體的數żˈ本。

S E CT I O N

18.2 實際狀態

它ďĒƇƬ是：

MăCĄP mid ȋ,ǉ,Tą

ŨǑ是在ȑ定變數、感測Ĕ、ş度與Ǌ間ō，Č物理Č象的模型。

S E CT I O N

18.3 主要落差

感測Ĕˉˊ；

未建模部件；

ďŀǶǷ；

模型ˋ數過Ǌ；
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ǧǨ行為未ǃȖ；

異ŏ情境ʇˌ資料。

S E CT I O N

18.4 合理名稱

「分身」容ǁˍ示完整同一。

ďĒƇ的理解是：

可ďŀ、ƪŰűĩ的物理Č象計算ȹŋ。

Žž系ĺţ表示：

任ˎ；

期限；

ȳĿɎ；

完成狀態。

ƿĹʟ中Ŭ要的內容ˏ包ƒ：

是ɟ值Ŧǡ；

是ɟĴʊːˑ；

是ɟČʱ人有Ţ任；

是ɟ因˒˓而過度ʁǋ；

Ȇ件事完成Ļ是ɟ真的ɱɲĹʟ。

因此，一個完˔˕作的Žž系ĺ，Ɖ可ţ˖人ď有ŭƖƬƜ求ɂǺŒ的。

這是規ĮĜ落差，而不是普Ŏ程式ɂǺ。

表示落差不ţ只˗模型˘˙內部處理。
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Ġ要ŝ理結構。

S E CT I O N

20.1 模型卡不足

模型˚可以˅ˆ限制，ƿǔŷű者：

Ȝ不到；

Ȝ不ȝ；

無法ċɈ；

無法˛ȼ；

無法ŮŦʦʧ；

則限制ŚśƉ不ǻ以Ā成ŝ理。

S E CT I O N

20.2 落差帳本

本文建Ȧ建立：

mathcal LăR

Ć

ȫ

R,

ǉ,

ĉ,

E,

A,

G

Ń
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其中：

R：Ɠ差內容；

ǉ：ʃŬ度；

ĉ：ɺĦ；

E：ģɘ；

A：ƚŋŌ主體；

G：ŝ理與ʦʧ。

S E CT I O N

20.3 殘差所有權

ƶ個Ŭđ落差都Ĵ有人或制度šŢ：

ƜƝ；

ďŀ；

回ʺ；

Ĥĥ；

˛ȼ系ĺ；

ʦ˜損ɞ。

S E CT I O N

20.4 模型外申訴

ƚŋŌ者必須ţ說：

Ǡ的情˝不ȡ合˞們的分類。
資料是ɂ的。
規則不Űű。
結果˟ȡ合規則ƿ不正ı。
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這ŗˠˆ本身Ǒ是Č模型Ȓ界的ģɘ。

單ˡĂȊ：

AI 可ţ出ɂ
結果ˢɿˋˣ

不ſŲšŢ任Ƭ處理落差。

真正的表示ˤ˥Ġ要：

ƪ體Űűĩ；

已Ɨ限制；

未Ɨ部分；

ɑ心與Ɣƕ分˦；

ģɘɺĦ；

ƊŭŠ件；

人類ƹ˧；

可ʆ回或ʦʧǵɽ。

S E CT I O N

21.1 結構化不確定性

不Ƈ定ĜĴęū正式狀態，而不只ņ在備註。

claim:
  status: ˨partially-veriƱed˨
  conƱdence: 0.˩2
  coverage: 0.˪˫
  unknowns:
    - ˨long-term impact˨
    - ˨minority cases˨
  humanăreviewăreǽuired: true

S E CT I O N

21.2 不確定性不可被單一機率取代
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機ƖŎŏ只˅ˆ模型內部的不Ƈ定。

它未必ˬƕ：

模型選ɂ；

ŰűĩɂǺ；

變數Ƙƙ；

價值įİ；

Ş限ȇ題。

模型落差ǀđ，ǀ不ĴƸƹʓĹ不可逆ŭ果。

定義Łł：

˭

Ć

RăĄtotalą

ˮ

IăĄimpactą

ˮ

UăĄirreversibilityą

其中：

RăĄtotalą：ā落差；

IăĄimpactą：ŋŌ；

UăĄirreversibilityą：不可逆程度。

ǿ ˭ 系ĺĴ˯˰：

模ɾ；

分˱；

人類ȧ核；
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˲Į˳ġ行；

ɨ˛；

回Ǔ；

ʦ˜；

ĐȈˁ˴。

ǔ以ōŠ件同Ǌ出現，ħĶ化ĴĤĥ或˛ȼ：

Űűĩ不明；

落差無法˵計；

結果ǿŋŌ；

不可逆；

ƚŋŌ者無法ʶʷ；

Œ標存在價值įİ；

模型ŧƀŴđř出現。

Ā式Ȋ：

AutomateĄaą

Ć

0

ǔ：

RĄaąŃ˶ăR

˷

IĄaąŃ˶ăI

˷

UĄaąŃ˶ăU
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這不是ċ技ĵ，而是Ƣƣ計算代表Şƪ有Ȓ界。

模型ǭ世界： 將資料結構Ď為現實本身。

ďĐ資料˸ţ論： ƣ為˯˰資料ǭ可ėĘ價值與結構ȇ題。

ǿʤƇƖɶɷ： űā體ʤƇƖ˹ƕų數ʥ體Ɗŭ。

未Ɨ˺Ő： čʇƊ、未決與不ŰűĪ為Ő或預Ǎ值。

分類Ȃȩ： 所有Č象都必須立ǭ落ūȢ有類型。

模型內真˻ż： 內部一Ť被ı成ŧ部真實。

Űűĩ˼˽： ŷű環境ɱ變，模型Ɖ被Ď為有ŭ。

完成˃標˻ż： 計算完成被ı成意圖完成。

ɑ心Ɣƕɧ˾： ǿɑ心被Ǻƣ為ǿ世界Ɣƕ。

˿合ɝɞȮ̀： ĸƆɱɲɶɷ個體或ʥ體損ɞ。

規Įȇ題技ĵ化： č價值選擇ƍɐ成ˋ數́整。

ċ事實過度ħɑ： 將模ɾȈƀĎ為真正未發Ĺ世界。

Ɠ差無Ţ任人： 限制被列出，ƈȔ有人šŢ處理。

ɼŢ式ˤ˥： 只ű模̂̃ƁĪ˽Ţ任。

不可逆部ʋ： 在ǿ落差ōƸƹʓĹƤɩŭ果。

模型ŧ主體ėƊ： 未被資料表示者不ƪʶʷż̄。

Ĺ成Ĝ未ƗƘǂ： 未ŉŊƜƝ系ĺļĽ的ŀŁł。

全ƅ感測̅̆： 為Ĥĥ落差而̇̈Ȯȯ與ħĞ。

S E CT I O N

25.1 意圖殘差測量
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ƻƼ：

ľɔČ̉；

Ā式規Ė；

ƌ̊模型；

ŷű者事Ļ˂價。

定義：

RăI

Ć

d

Ą

IăĄstatedą,

IăĄretrospectiveą

ą

ƎƏŖŗ類型意圖ƌ容ǁ在Ā式化中ǹƊ。

S E CT I O N

25.2 模型覆蓋率

CăM

Ć

ĄȪrelevant states representedȪą/ĄȪrelevant states identiƱedȪą

ƔƕƖ不ţ完全Ɨț，ƿ可透過事ˉ、ʶʷ、̋ʜȧȨ與模型ŧƀŴŉŊ˵計。

S E CT I O N

25.3 未知未知事件率

ƜƝ部ʋĻ出現、̌在Ǎ計Ǌ完全未被列ūŁł̍單的事件。
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S E CT I O N

25.4 適用域外失效率

ƻƼ模型在ľɔĢģĩ與ŀĩ中的表現差異。

S E CT I O N

25.5 模型外主體召回率

測ř系ĺ是ɟţ̎̏：

未出現在ʢʣ資料；

無法ŷűʰƅ；

不ȡ合主要分類；

ƚ到間ƹŋŌ；

的主體。

S E CT I O N

25.6 未知保留率

ʚȨ系ĺ是ɟč未Ɨ、ȥȦ與不Űű狀態正Ƈ保存，而不是ķ成預Ǎ值。

S E CT I O N

25.7 規範衝突保留率

測řĐ價值įİ是ɟ被保Řʨŝ理，或被̐̐ķ成單一分數。

S E CT I O N

25.8 完成落差
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RăĄcompleteą

Ć

d

Ą

CompleteăC,

ǉatisƱedăI

ą

ƎƏ系ĺ完成˃標與ŷű者真正Œ的之間的差異。

S E CT I O N

25.9 觀測遺漏率

透過ĐɺĦ資料、人ě̑Ȩ、事ˉ與ʶʷ˵計感測系ĺƙ̒的Ŭ要狀態。

S E CT I O N

25.10 反事實失真

ƻƼ模型預測的ċ事實結果與ĻŊħĊ實Ģ、̓機ġĢ或Ĳ代ģɘ。

S E CT I O N

25.11 生成性落差追蹤

ǃȖ系ĺȹūŷűĻ出現的ŀ行為、ŀĬĭ、ŀ制度與ŀŁł。

S E CT I O N

25.12 落差治理時間

測ř從模型限制被發現，到：

被ǃȖ；
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被理解；

被̔正；

被ʦʧ；

所ĠǊ間。

表示必Ċ包含選擇、ķƺ與ǋĘ。

三宇宙之間不存在普遍、無損、單一、可逆的完整同構。

意圖落差不只是Ɓ言ţȾ不ǻ，Ũ可ţɺħ意圖ȉ未決定。

模型中的合法狀態Ȅ間˲Ų相關現實可ţȄ間。

執行結果可ţ̕˦模型預期，ǭŷ程式本身Ȕ有Ɓ法ɂǺ。

觀測資料只是物理世界的部分ȹŋ。

相同資料可Ā成不同解釋與ĻŊ意圖。

ě程Ĝ落差可以Ĥĥ，ƿ結構Ĝ落差Ŏŏ不ţ˺Ő。

規ĮĜ落差不Ĵ被ďĐ資料或ďđ模型ħĶėĘ。

系ĺ部ʋĻǾʓĹĹ成Ĝ落差。

11.

【RăĄminąŃ0】

ČŅņ、Đ主體、ŉŊ世界系ĺŎŏ成立。

模型內部一Ť不代表Čŧ部世界完整。

模型Űűĩ必須被明示、版本化與ŉŊĢģ。

ǿɑ心不ſŲǿƔƕ。

未建模不ſŲ不存在。

未回Ƞ不ſŲ同意。
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未分類不ſŲǗ法或無ŭ。

不Ƈ定Ĝ必須成為正式狀態，而ǗɼŢ備註。

模型落差ǀđ、ŋŌǀǿ、ŭ果ǀ不可逆，ħĶ化Ş限ǑĴǀ˲。

20.

【成ő計算不是Ɂɐ完整，】

【而是ţĒƇƬƗțħ̖不完整在ŖɆ。】

S E CT I O N

27.1 承接 PU-0-01

PU-0-01 建立了：

三個存在ĩ；

三ƫ存在Ȏʤ；

Ĩ宇宙同一Ĝ。

本篇ę一Ě指出：Ĩ宇宙同一Ĝ不ţ˗ʹŔ保ģ，因為ƶƷ表示都ǾŘō差異。

S E CT I O N

27.2 承接 PU-0-02

PU-0-02 建立了：

̗個基本映射；

̘類耦合算̙；

耦合Ɠ差；

ċ身回̚。
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本篇čƓ差區分為：

ě程Ĝ；

結構Ĝ；

規ĮĜ；

Ĺ成Ĝ。

S E CT I O N

27.3 銜接 PU-0-04

ō一篇將ƎƏ：

ǭŷ數ż世界只是部分表示，它所建立的數ż實體、身分、狀態、規則與Ƨƨ，是ɟ

Ɖƪ有真正的人ě存在Ƭż̛

ŨǑ是從「模型不ſŲ現實」ɳę到：

【不ſŲ物理現實

notȌ

Ȕ有任何實在Ĝ】

人類不可ţ在Ȕ有表示、分類與模型的情˝ō建立Ňň程式。

Ȕ有模型，Ǒ無法：

ƾŎ；

ɳ理；

測ġ；

預測；

ħĶ化；

保存Ƨƨ；
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ź同建構。

ƿ模型一̜成̝，Ǒ容ǁťŦ過度Ş̞。

資料ǅ中的ȕżŅɔť代Ĺʟ狀態。

Łł分數Ņɔť代個人。

完成˃標Ņɔť代真正Œ的。

模型預測Ņɔť代世界觀測。

這不是因為模型無ű，而是因為人們ǂǃ模型的Ȓ界。

因此，表示理論的核心不是ċČ模型，而是建立̗ƫţȾ：

表示ţȾ： ĒƇ保存Ġ要被計算的結構；

Ɠ差ţȾ： 明Ƈ保存ȉ未表示或不ţ表示的內容；

Ȓ界ţȾ： Ɨț模型Űű與Ɗŭ的Š件；

ŝ理ţȾ： 在ǿ落差、ǿŋŌ與不可逆情境ō保Ř人類及ƚŋŌ者的決定Ş。

本文可以ȷ̟為：

【Model

Ć

Represented ǳorld

ć

Ǽeclared ǎoundary

ć

Preserved Residual】

ǔ只有第一Ț，模型容ǁ˻ż成世界。

ǔ˰ȊȒ界與ũŪ，它Ʀ可ţ成為可ɑ任的ěƪ。

因此，真正成ő的程式系ĺ不Ĵ只回Ƞ：

模型ƗțɄɅ̛

ˏ必須回Ƞ：
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模型不ƗțɄɅ̛
Ŗŗ內容被ǋĘ了̛
ɇ因ǋĘ而ƚ到ŋƠ̄
Ŗŗ結論只在模型內成立̛
Ŗŗ世界ŭ果ȉ未被ģ明̛
何ǊĴ˛ȼħĶ化Ŝč決定ɏˏ人類̛

本文的ƌ̊ɕ題是：

【計算模型不是因為完整Ʀ有價值，】

【而是因為它ţ在Ƣƣ不完整的前提ō，】

【Ɖ提ɿ可ʚĢ、可̔正、可ċɈ與可ŝ理的表示。】

representationăgapăledger:
  modelăid: ˨eligibility-model-v3˨
  version: ˨3.2˨
  intendedăpurpose:
    - ˨identiƯy households needing support˨
    - ˨reduce Ưraudulent claims˨
  represented:
    variables:
      - ˨reportedăincome˨
      - ˨householdăsiƴe˨
      - ˨registeredăaddress˨
    timeăwindow: ˨previous 12 months˨
  unrepresented:
    known:
      - ˨inƯormal caregiving burden˨
      - ˨unstable housing˨
      - ˨unreported emergency eưpenses˨
    unknown:
      - ˨new crisis conditions˨
  applicability:
    validatedăƯor:
      - ˨households with stable documentation˨
    eưcluded:
      - ˨people without Ʊưed address˨
  residuals:
    - type: ˨representation˨
      severity: ˨high˨
      aƵectedăparties:
        - ˨undocumented applicants˨
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      owner: ˨policy-review-board˨
  governance:
    humanăreviewăreǽuired: true
    appealăavailable: true
    irreversibleăactionăallowed: Ưalse
modelăclaim:
  statement: ˨Applicant is unlikely to ǽualiƯy˨
  modelăconƱdence: 0.̠1
  worldăcoverage: 0.˪˩
  evidence:
    observed:
      - ˨reported income˨
      - ˨household registration˨
    missing:
      - ˨current emergency costs˨
      - ˨inƯormal dependents˨
  applicability:
    status: ˨borderline˨
  decision:
    automationăallowed: Ưalse
    routeăto: ˨human-review˨

 ſɎ   ȑ̡ 

 R0   模型ǆ出被ı成現實 

 R1   有一ǙɼŢ聲明 

 R2   明示Űűĩ與已Ɨ限制 

 R3   保存未Ɨ、ȥȦ與不Űű狀態 

 R˫   建立落差̢本、ʶʷ與人ěƔ核 

 R˪   ŉŊř測Ĺ成Ĝ落差Ŝ́整ħĶ化Ş限 

 R6   表示、Ɠ差、ŝ理與可逆Ĝź同編ī 

PU-0-01̣三Ŭ宇宙論：意圖、計算與物理存在的基本區分

PU-0-02̣三宇宙耦合ĶȾ̤：從想要、表示到世界ɱ變

PU-0-03̣表示落差：意圖、計算模型與物理現實之間的不可完備映射

PU-0-0˫̣數ż宇宙作為人ě存在ĩ：實體、狀態、規則與Ƨƨ
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PU-0-0˪̣Ĺ成與限制：計算機宇宙Ǟ何ļĽŜ̥̦可ţĜ

PU-0-06̣Ǡ們到̧想要ɄɅ：計算Œ的、價值Ȓ界與世界選擇
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v0.1 — 2026-07-27

完成̱̲篇Ƭ基論文第三篇。

將表示定義為選擇、ķƺ與ǋĘ。

建立意圖、表示、執行、觀測與解釋五類落差。

區分ě程Ĝ、結構Ĝ、規ĮĜ與Ĺ成Ĝ落差。

提出ǗŐƌĥƓ差ɕ題。

建立不完備表示ľ則與ũŪ保Řľ則。

區分模型內真與世界真。

分̳分類、ş度、ċ事實、規Į與未Ɨ落差。

建立落差̢本、表示ˤ˥、可逆ĜŁł與˛ȼħĶ化Š件。

˰ūŸŹ、公ź̴ȅ、AI Agent、數ż分身與Žž系ĺƀŴ。

提出̱̲類ƊƋ模式與̵̱Ț可ģƍƎƏȈ̶。

完成與 PU-0-0˫《數ż宇宙作為人ě存在ĩ》的̷ƹ。
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